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O TETO BROZURE

Tato broZura popisuje funkci a moznosti vyuZiti elektrickych servopohon, fidicich
jednotek a prevodovek. Dokument nabizi Uvod do tématu, prehled vyrobkd a fundo-
vana vysvétleni ke konstrukci a funkci elektrickych servopohoni AUMA.

Na zadnich stranach této broZury najdete rozsahlou kapitolu s technickymi udaji

k vyrobklm. K podrobnému vybéru pfistrojd jsou potfebné daldi informace, které jsou
uvedeny v samostatnych datovych listech. V pfipadé jakychkoli dotazli Vam zaméstnanci
spole¢nosti AUMA radi pomohou.

Aktualnf informace o vyrobcich spolecnosti AUMA najdete na internetové adrese www.
auma.com. Veskeré podklady, véetné rozmérovych vykresd, schémat zapojeni, technic-

kych a elektrickych tdajd a prejimacich protokoll k dodanym pohondm, jsou Vam zde
k dispozici i v elektronické formé.
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AUMA — SPECIALISTA NA ELEKTRICKE SERVOPOHONY

Armaturen- Und MaschinenAntriebe (pohony armatur a strojd)

— AUMA - patfi k pfednim vyrobclim servopohont pro automatizaci
primyslovych armatur. Od svého zaloZeni v roce 1964 se spolecnost
AUMA soustfedi na vyvoj, vyrobu, prodej a servis elektrickych
servopohond.

Znacka AUMA je synonymem dlouholetych zkusenosti. Spolecnost
AUMA je celosvétové uznavanym specialistou na elektrické servopo-
hony pouZivané v téchto oborech: energetika, voda, ropa, plyn a
primysl.

Jako nezavisly partner mezinarodniho prdmyslu armatur dodava
spolecnost AUMA specifické vyrobky pro elektrickou automatizaci
vsech primyslovych armatur.

Modularni koncepce

Spole¢nost AUMA dusledné realizuje moduldrni vyrobkovou
koncepci. Z rozsahlé palety konstrukénich skupin Ize pro kazdé
pouZiti sestavit specificky servopohon. Toto mnoZstvi variant
umoznuji zvladnout jasna rozhrani mezi komponentami, a to pfi
soucasné vysokych narocich na kvalitu a na snadnou udrzbu
servopohont AUMA.

Inovace jako soucast kazdodenni prace

Jako specialista ve svém oboru klade spole¢nost AUMA vysoka
meéritka v oblasti inovaci a trvalé udrzitelnosti. Vlastni vyroba se
Sirokou skalou vyrobniho sortimentu umozfiuje v ramci procesu
neustalého zlep3ovani okamzitou realizaci inovaci na trovni vyrobkd
nebo konstrukenich skupin. Toto plati pro viechny oblasti tykajici se
funkce pfistroje — mechaniku, elektromechaniku, elektroniku i
software.



Uspéch se odrazi v ristu — po celém svété

Od zaloZeni v roce 1964 se ze spolecnosti AUMA stal podnik
zaméstnavajici 2 300 lidi po celém svété. Spolecnost AUMA ma
globalni prodejni a servisni sit, s vice nez 70 prodejnimi spolec-
nostmi a zastoupenimi. Nasi zakaznici hodnoti zaméstnance
spole¢nosti AUMA jako kompetentni v ramci vyrobkového poraden-
stvi a efektivni v rdmci servisu.

Spoluprace se spolecnosti AUMA:

> umoznuje automatizaci armatur odpovidajici specifikacim

> diky certifikovanym rozhranim poskytuje bezpecnost pfi
projektovani a realizaci v oblasti stavby zafizeni

> garantuje provozovateli globalni servis v misté s uvedenim do
provozu, podporou a skolenim.




OBLASTI POUZITI

VODA

Cistirny odpadnich vod

Vodni stavby

Zasobovani pitnou vodou

Likvidace odpadnich vod

Odsolovani mofske vody

Ocelové konstrukce pro vodni stavby

V V.V V V V

Cerpéni a rozvod pitné vody, likvidace odpadnich vod a ¢isténi jsou
zakladem pro rozvoj infrastruktury. Pro moderni vodni hospodafstvi
je rozhoduijici jistota zasobovani. Je tfeba automatizovat potrubi
rlznych délek a jmenovitych svétlosti ve spojeni s velkym poctem
armatur. Také v ocelovych konstrukcich pro vodni stavby se k
provozu jezl a zdymadel pouzivaji servopohony AUMA. V oblasti
vodniho hospodafstvi nabizi spole¢nost AUMA Sirokou paletu
viceotackovych, kyvnych a linedrnich servopohond, které se
vyznacuji vysokou ochranou proti korozi, dlouhou zivotnosti

a nizkymi naklady na udrzbu.

ENERGETIKA

Elektrarny na fosilni paliva (uhli, plyn, ropa)
Jaderné elektrarny

Tepelné elektrarny

Dalkové vytapéni

Vodni elektrarny

Geotermalni elektrarny

Solarné-termalni elektrarny

Elektrarny na bioplyn

V V.V V V V V V

Elektrarny se skladaji z Casti zafizeni, jako jsou vodni a parni okruh,
Cisténi koufovych plynl, chladici véz, kotlova zafizeni a turbina.
Procesy téchto Casti zafizeni jsou Fizeny pomocdi fidiciho systému a
vizualizovany ve velinu. Elektrické servopohony na armaturach fidi
tok vody a pary potrubnimi systémy. Servopohony AUMA nabizeji
rozhrani prizplsobena fidicimu systému elektrarny pro vsechny
automatizované armatury. V oblasti elektraren se servopohony
AUMA vyznacuji vysokou toleranci napéti, vibraci a teploty a pfizpU-
sobi se jakékoli montazni poloze.



ROPA A PLYN

Ulozisté a zasobniky
Vrtné plosiny
Dalkova potrubi
Rafinérie

Cerpadi stanice

V V.V V V

Ropa a plyn predstavuji ddlezité zdroje energie pro priimysl. Jsou
dopravovany, zpracovavany a rozvadény za pouziti nejmodernéjsich
technologif a procest. V dusledku vysokého potencialu ohroZeni lidi
a Zivotniho prostfedi plati v ropném a plynarenském primyslu pfisné
predpisy. Spolecnost AUMA je ve svém oboru uznavana po celém
svété a disponuje pfislusnymi povolenimi k dodavkam a certifikaty

v oblasti ochrany proti vybuchu. Diky vysoké urovni integrity
bezpelnosti (SIL) a pouZitelnosti i za extrémnich klimatickych
podminek splAuji servopohony AUMA vysoké poZadavky kladené na
ropny a plynarensky pramysl.

PRUMYSL

> Klimatizace a vzduchotechnika

> Potravinarstvi

> Chemicky a farmaceuticky pramysl
> Konstrukce lodi a ponorek

> Ocelarny

> Papirensky pramysl

> Cementarensky prdmysl

> Hornictvi

Potrubi a armatury se pouzivaji v technologickych zafizenich vseho
druhu. Zcela neodmyslitelné k nim patfi také servopohony AUMA.
Diky moduldrni vyrobkové koncepci mize spole¢nost AUMA
dodavat na miru 3ita Feseni pro rozmanité specifické pozadavky.



CO JE TO ELEKTRICKY SERVOPOHON?

V technologickych zafizenich jsou Automatizace pramyslovych armatur

kapaliny, plyny, pary a granulaty pfepra-  Moderni prdmyslové aplikace se opiraji o vysoky stuper automatizace armatur. Tato
vovany potrubim. Prostfednictvim automatizace je zakladnim predpokladem pro zvladnuti komplexnich procesu.
primyslovych armatur se tyto prepravni

trasy oteviraji nebo zaviraji, nebo je Servopohon nastavi polohu armatury podle pokyn fidiciho systému. Po dosaZeni konco-
regulovano pritocné mnozstvi. Pomoci vych poloh nebo mezipoloh se servopohon vypne a signalizuje tento stav do fidiciho
servopohonl AUMA jsou armatury systému.

dalkové ovladany z velina.
Elektrické servopohony
Elektrické servopohony jsou vybaveny specidlné vyvinutou kombinaci elektromotoru a
pfevodovky dimenzovanou pro automatizaci armatur, ktera poskytne kroutici moment
potfebny k ovladani Soupatka, klapky, kohoutu nebo ventilu. Armatura mdZze byt ovlddana
take rucné seriové vyrabénym ruc¢nim kolem. Pohon zaznamenava udaje o draze a krouticim
momentu. Ridici jednotka tyto Gdaje vyhodnoti a pfevezme zapnuti a vypnuti motoru
servopohonu. Tato jednotka je vétsinou integrovana v pohonu a kromé elektrického
rozhrani k fidicimu systému obsahuje také lokalni ru¢ni ovladani.

Od roku 2009 jsou pozadavky na elektrické servopohony popsany v mezinarodni normé
EN 15714-2.



Pozadavek rozmanitosti

Technologicka zafizeni s potrubnim systémem a automatizovanymi
armaturami jsou potiebna po celém svété. Pozadavky na elektrické
servopohony pfitom kromé druhu zafizeni a armatur urluji i
klimatické podminky pouZiti. Servopohony AUMA plni své tkoly
spolehlivé a bezpecné i za téch nejextrémnéjsich podminek.

Mezinarodni zkuSebni a certifikacni Urady potvrzuji kvalitu servopo-
hond AUMA, které jsou dimenzovany, vyrabény a testovany dle
pozadavkl zakaznika.

Jako nezavisly vyrobce se spole¢nost AUMA opira o dlouholeté
zkuSenosti, které ziskala pfi spolupraci s vyrobci armatur, dodavateli

zafizeni a provozovateli technologickych aplikaci v téchto odvétvich:

energetika, voda, ropa, plyn a primysl.

Pozadavek spolehlivosti

Technologicka zafizeni mohou pracovat Usporné a pfedevsim
bezpecné jen tehdy, pokud komponenty spolehlivé vykonavaji svoji
sluzbu po celou dobu Zivotnosti. Mnoha zafizeni jsou projektovana
na provozni dobu nékolika desitek let. Podle toho jsou dimenzovany
i elektrické servopohony. Spolecnost AUMA zajistuje po dlouhou

dobu nahradni dily i pro vyrobni fady, které jiz nejsou aktualni.




VICEOTACKOVE SERVOPOHONY SA A KYVNE SERVOPOHONY SQ

Charakteristickym rysem riznych provedeni armatur je zplisob
jejich ovladani.

Soupatka jsou typickym prikladem viceotackové armatury. Na
vstupu armatury potfebuji definovany pocet otacek, aby projela
zdvih armatury od polohy ZAVRENO do polohy OTEVRENO nebo
obracené.

U klapky nebo kohoutu je pro jizdu pfes celou drahu pfestaveni
realizovan kyvny pohyb zpravidla v Uhlu 90°,

Ventily jsou vétsinou pfestaveny linearnim pohybem. Kromé toho
existuji i armatury, které jsou pohanény tahly. V tomto pfipadé
mluvime o pakovem pohybu.

Pro kazdy druh pohybu existuji specidlni typy servopohon.

Jadro palety vyrobk( spole¢nosti AUMA tvofi viceotackové servopo-
hony konstrukéni fady SA a kyvné servopohony SQ.
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Servopohony AUMA
Zakladni funkce je u vSech servopohontd AUMA stejna.

Elektromotor pohanf pfevodovku. Kroutici moment na vystupu
pfevodovky je pfenasen normovanym mechanickym rozhranim

k armatufe. Ridici jednotka v servopohonu zaznamenava ujetou
drahu a kontroluje poskytovany kroutici moment. Dosazeni koncové
polohy armatury nebo nastavené mezni hodnoty krouticiho
momentu je fidici jednotkou signalizovano na ovlddani motoru.
Ovladani motoru integrované zpravidla v pohonu pak vypne
servopohon. K vyméné pokynd k jizdé a zpétnych hlaseni mezi
ovladanim motoru a fidicim systémem jsou servopohony vybaveny
prislusnym elektrickym rozhranim.

Viceotackové servopohony SA a kyvné servopohony SQ
Obé vyrobni fady se opiraji o spolecny konstrukéni princip. Uvadéni
do provozu a obsluha jsou témér identické.



Viceotackové servopohony SA

Podle smérnice ISO 5210 se o viceotackovy servopohon jedna tehdy,
pokud pohon mize zachycovat posuvné sily vznikajici v armatufe a
pokud pro drahu prestaveni, popf. zdvih armatury vyZaduje vice nez
jen jednu plnou otacku. Ve vétsiné pfipadd poufZiti je pro viceotac-
kove armatury vyzadovano podstatné vice otacek, a proto maji
Soupéatka casto stoupajici vietena. U viceotackovych servopohond
SA je tak vystupni hfidel provedena jako duta hfidel, kterou je v
téchto pfipadech vedeno vieteno.

Kyvné servopohony SQ

Podle smérnice ISO 5211 se o kyvny servopohon jedna tehdy,
jestlize je k Uplnému ovladani potfebna mené nez jedna otacka na
vstupu armatury.

Kyvné armatury — klapky nebo kohouty — jsou ¢asto provedeny jako
prokluzujici. Aby i pfesto pfi ru¢nim provozu doslo k pfesnemu
najeti do koncovych poloh, obsahuji kyvné servopohony SQ interni
koncové dorazy.

Viceotackové servopohony SA kombinované s pfevodovkou
Montaz pfevodovek AUMA rozsifuje spektrum pouZziti viceotacko-
vych servopohont SA.

> V kombinaci s linedrni jednotkou LE vznika linearni servopohon.

> V kombinaci s pakovou prevodovkou GF vznika pakovy
servopohon.

> V kombinaci s kyvnou pfevodovkou GS vznika kyvny servopohon,
pfedevsim pro potfebu vétsiho kroutictho momentu.

> V kombinaci s viceotackovou pfevodovkou GST nebo GK vznika
viceotackovy servopohon s vétsim krouticim momentem na
vystupu. Lze tak realizovat Feseni pro specialni typy armatur nebo
zvlastni montazni podminky.
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AUTOMATIZACNI RESENI PRO KAZDY TYP ARMATURY

RIDICi JEDNOTKA SERVOPOHONU AC 01.2
> Na bazi mikroprocesoru s rozsifenymi funkcemi
> Komunikace pres sbérnici Fieldbus

> Displej
> Diagnostika
> atd.

RiDICi JEDNOTKA SERVOPOHONU AM 01.1
> Jednoducha Fidici jednotka se zakladnimi
funkcemi

12



ViCEOTACKOVE SERVOPOHONY SA 07.2 — SA 16.2 A SA 25.1 — SA 48.1
> Kroutici momenty: 10 Nm — 32 000 Nm
> Automatizace Soupatek a ventild

l l KOMBINACE S VICEOTACKOVYMI PREVODOVKAMI GK
> Kroutici momenty: az 16 000 Nm
> Automatizace dvojitych vietenovych Soupatek
> Reseni pro specialni podminky

KOMBINACE S VICEOTACKOVYMI PREVODOVKAMI GST
> Kroutici momenty: az 16 000 Nm

> Automatizace Soupatek

> Reseni pro specialni podminky

KOMBINACE S VICEOTACKOVYMI PREVODOVKAMI GHT
> Kroutici momenty: az 120 000 Nm
> Automatizace Soupatek s vyssi potfebou kroutictho momentu

: KOMBINACE S LINEARNiIMI JEDNOTKAMI LE
> Posuvné sily: 4 kN = 217 kN
> Automatizace ventill

¥
| l KOMBINACE S KYVNYMI PREVODOVKAMI GS
> Kroutici momenty: az 675 000 Nm
> Automatizace klapek a kulovych kohoutd
| I KOMBINACE S PAKOVYMI PREVODOVKAMI GF

> Kroutici momenty: az 45 000 Nm
> Automatizace klapek s tahly

KYVNE SERVOPOHONY SQ 05.2 - SQ 14.2
> Kroutici momenty: 50 Nm — 2 400 Nm
> Automatizace klapek a kulovych kohoutl

| I KYVNE SERVOPOHONY SQ 05.2 - SQ 14.2 S PATKOU A PAKOU
> Kroutici momenty: 50 Nm — 2 400 Nm
> Automatizace klapek s tahly

13




Servopohony AUMA se pouzivaji po KRYTI

celém svété a svoji sluzbu vykonavaji

spolehlivé po dlouha léta i za obtiznych Servopohony SA a SQ spole¢nosti AUMA jsou ve standardu dodavany s krytim IP68 dle

podminek. normy EN 60529. Tfida IP68 poskytuje ochranu proti zaplaveni az do 8 m vodniho sloupce
po dobu max. 96 hodin. BEéhem zaplaveni Ize provést a7 10 pracovnich cykld.

Pfevodovky AUMA jsou zpravidla kombinovany s viceotackovymi servopohony. Jsou rovnéz
dodavany ve tfidé IP68. Pro rlizné typy prevodovek existuji specialni pripady pouziti,
napfiklad instalace do zemé pro kyvnou pfevodovku nebo vétsi vysky zaplaveni. V pfipadé
speciadlnich poZadavk( se pfi vybéru zafizeni obratte na spole¢nost AUMA.

PODMINKY POUZITI

14



TEPLOTY OKOLI

Servopohony AUMA funguiji spolehlivé i za horka nebo chladu. Pro
rGzné okolni podminky jsou k dispozici provedeni pfizplsobena
teplotam.

Teplotni rozsah

Uzaviraci rezim, SA nebo SQ =-40°C ... +80 °C =60 °C ... +60 °C;
krokovaci rezim 0°C...+120°C
(tfidy Aa B) SA nebo SQ s fidici jednotkou AM ~40°C ... +70 °C -60 °C ... +60 °C
SA nebo SQ s fidici jednotkou AC =25°C ... +70 °C -60°C ... +60 °C
Regulacni rezim SAR nebo SQR =40 °C ... +60 °C -40°C ... +80 °C
(tfida C) =60 °C ... +60 °C
SAR nebo SQR s fidici jednotkou AM =40 °C ... +60 °C -40°C ... +70 °C
-60 °C ... +60 °C
SAR nebo SQR s fidici jednotkou AC =25°C... +60 °C =25°C ... +70°C
-60 °C ... +60 °C

Daldi rozsahy teplot na poZadani

15




OCHRANA PROTI KOROZI

Pro dlouhou Zivotnost zafizeni je velmi dllezit4 efektivni ochrana Barva
proti korozi. Systém ochrany proti korozi servopohon AUMA je Standardnim barevnym odstinem je stfibro3eda (podobna odstinu
zalozen na chemické predupravé povrchu a dvojitém praskovém RAL 7037), jsou vSak mozné i jiné barevné odstiny.

lakovani jednotlivych dild. Pro rlizné podminky pouziti jsou k
dispozici odstupfiované tfidy ochrany proti korozi, které vychazeji z
kategorii korozni agresivity dle normy 1SO 12944-2.

Servopohony SA, SQ a fidici jednotky AM,

AC

Trida ochrany proti | Celkova tloustka
Kategorie korozni agresivity dle 1SO 12944-2 Klasifikace vnéjsiho prostredi korozi vrstvy
C1 (velmi nizka): Vytdpéné budovy s cistou atmosférou
C2 (nizka): Nevytapéné budovy a venkovské oblasti s nizkou Urovni znecisténi

Vyrobni prostory s vihkym vzduchem a mirnou zatézi skodlivych latek. Méstské a

5 it primyslové oblasti s mirnym znecisténim oxidem sificitym

C4 (vysoka): Chemicka zafizeni a prostory s mirnou zatézi soli KS 140 pm
S & o .. Oblasti s téméf stalou kondenzaci a silnym znecisténim

(velmi vysoka, primyslova):

C5-M

Oblasti s vysokym zatizenim soli, s téméf stalou kondenzaci a silnym znecisténim

(velmi vysoka, pfimofska):

Kategorie korozni agresivity pro pozadavky vychazejici z normy ISO 12944-2 _—

KX
KX-G (bez hliniku) 200 i

Extrémni (chladici véz): Oblasti s extrémné vysokym zatizenim soli, se stalou kondenzaci a silnym znecisténim

Systém ochrany proti korozi AUMA je certifikovan spole¢nosti TUV Rheinland.

PODMINKY POUZITI

STRUKTURA VRSTEV PRASKOVEHO LAKU

SkFin

Konverzni vrstva
Funkcni vrstva ke zvySeni pfilnavosti laku na
sk¥ini.

Prvni vrstva prasku

Vrstva prasku na bazi epoxidoveé pryskyfice.
Zajistuje vysokou pfilnavost mezi povrchem
skFiné a kryci vrstvou.

Druha vrstva prasku

Vrstva prasku na bazi polyuretanu. Zajistuje
odolnost vici chemikaliim, povétrnostnim
vlivim a UV zafeni. Diky vysokému stupni
sitovani vypaleného prasku je mechanicka
odolnost velmi vysoka. Barevny odstin je
AUMA stfibroseda, podobna odstinu

RAL 7037.
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OCHRANA PROTI EXPLOZI

Pfistroje chranéné proti vybuchu jsou konstruovany tak, aby se Dalsi klasifikace, napf. pro USA (FM) nebo Rusko (ROSTECHNADSOR/
nestaly zapalnym zdrojem v potencialné vybusnych atmosférach. EAC) viz brozura ,Elektrické servopohony pro automatizaci armatur
Nevytvareji zapalné jiskry a nemaji horké povrchy. v ropném a plynarenském pramyslu”.

Klasifikace ochrany proti vybuchu pro Evropu a podle mezinarodnich standard( IEC (vybér)

Rozsah teploty okoli

ochrana proti explozi

Evropa - ATEX

Viceotackové servopohony SAEX/SAREx 07.2 — 16.2 -60 °C +60 °C 112 GExdellCT4/T3; 11 2 G Exd IIC T4/T3
Viceotackové servopohony SAEX/SAREx 07.2 = 16.2 =60 °C +60 °C 112 GExdellCT4/T3; 11 2 G Exd IIC T4/T3
s AMExC nebo ACExC

Viceotackové servopohony SAEX/SAREx 25.1 —40.1 -50 °C +60 °C 12 GExedlIBT4

Kyvné servopohony SQEx/SQREx 05.2 — 14.2 -60 °C +60 °C 112 GExdelICT4/T3; 11 2 G Ex d IIC T4/T3
Kyvné servopohony SQEx/SQREx 05.2 — 14.2 -60 °C +60 °C 112 GExdellCT4/T3; 112 G Exd IIC T4/T3
s AMExC nebo ACExC

International/Australien - IECEx

Viceotackove servopohony SAEX/SAREX 07.2 = 16.2 -60 °C +60 °C Ex de IIC T4/T3 Gb; Ex d IIC T4/T3 Gb
Viceotackove servopohony SAEx/SAREx 07.2 - 16.2 -60 °C +60 °C Ex de IIC T4/T3 Gb; Ex d [IC T4/T3 Gb

s AMEXC nebo ACExC

Viceotackové servopohony SAEX/SAREx 25.1 —40.1 =20 °C +60 °C Ex ed IIB T4 Gb

Kyvné servopohony SQEx/SQREx 05.2 — 14.2 -60 °C +60 °C Ex de [ICT4/T3 Gb; Il 2 G Ex d [IC T4/T3 Gb
Kyvné servopohony SQEx/SQREx 05.2 — 14.2 -60 °C +60 °C Ex de IICT4/T3 Gb; Il 2 GExd IIC T4/T3 Gb

s AMExC nebo ACExC

N
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PROVOZNI REZIMY - UZAVIRACI, KROKOVACi A REGULACNI REZIM

Armatury se v zavislosti na pfipadu pouZiti a provedeni ovladaji
rGznymi zpUsoby. Norma pro servopohony EN 15714-2 podle toho
rozliSuje tfi pfipady pouziti:

> Trida A: OTEVRENO-ZAVRENO nebo-li uzaviraci rezim.
Servopohon musi armaturu pfestavit z Gplné oteviené polohy do
Uplné zavfené polohy a obracené.

> Trida B: Polohovani, krokovani nebo také krokovaci rezim.
Servopohon musi armaturu prilezitostné prestavit do libovolné
polohy (Uplna otevfena poloha, mezipoloha a Uplna uzaviena
poloha).

> Tiida C: Regulace nebo také regulacni rezim.
Servopohon musi armaturu pravidelné prfestavovat do libovolné
polohy mezi Uplnou otevienou polohu a Uplnou uzavienou
polohu.

Spinaci cykly a provozni rezim motoru

Mechanické zatizeni servopohonu v regulacnim rezimu se lisi od
zatiZeni v uzaviracim rezimu. Pro kazdy provozni rezim tak existuji
specialni typy servopohond.

Pro rozliSovani jsou charakteristické provozni rezimy servopohond
dle norem IEC 60034-1 a EN 15714-2 (viz také strana 70). U
regulacniho rezimu se dodatecné uvadi pfipustna cetnost spinani.

ZAKLADNIi FUNKCE SERVOPOHONU

Servopohony pro uzaviraci a krokovaci rezim

(tfidy A a B)

Servopohony AUMA pro uzaviraci a polohovaci rezim rozpoznate
podle typového oznaceni SA a SQ:

> SA07.2-SA16.2
> SA 25.1 - SA48.1
> SQ05.2-5Q 14.2

Servopohony pro regulacni rezim (tfida C)
Servopohony AUMA pro regulacni rezim rozpoznate podle typového
oznaceni SAR a SQR:

> SAR07.2 - SAR 16.2
> SAR 25.1 — SAR 30.1
> SQR05.2-SQR 14.2

— e . s
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Ovladani OTEVRENO - ZAVRENO

Toto je nejtypictéjsi zpUsob ovladani. BEhem
provozu obvykle stadi fidici pokyny Jizda do
polohy OTEVRENO a Jizda do polohy
ZAVRENO a zpétna hlaeni Koncové poloha
OTEVRENO a Koncové poloha ZAVRENO.

K automatickému vypnuti dojde v zavislosti
na draze nebo krouticim momentu.




VYPNUTi V KONCOVYCH POLOHACH

Servopohon se po dosazeni koncové polohy vypne. K dispozici jsou
dva mechanismy, které se pouZziji v zavislosti na typu armatury.

> Vypnuti v zavislosti na poloze
Jakmile je dosazeno nastavené vypinaci polohy v koncové poloze,
fidici jednotka vypne pohon.

> Vypnuti v zavislosti na krouticim momentu
Jakmile se v koncové poloze armatury vytvofi nastaveny kroutici
moment, fidici jednotka vypne pohon.

U pohont bez integrované fidici jednotky se musi druh vypnuti
naprogramovat pomoci externi fidici jednotky. U pohon( s integro-
vanou fidici jednotkou AM nebo AC se logika vypinani nastavi na
integrovane fidici jednotce. Mlze byt rozdilna pro obé koncové
polohy.

OCHRANNE FUNKCE

Ochrana armatury proti pretizeni

Vyskytne-li se béhem jizdy zvyseny kroutici moment, napf. kvali
zapficenému predmétu v armature, fidici jednotka pohon za ucelem
ochrany armatury vypne.

Tepelna ochrana motoru

Servopohony AUMA jsou vybaveny termospinaci nebo termistory ve
vinuti motoru. Zareaguiji, jakmile teplota v motoru prekroci 140 °C.

V ramci fidici jednotky optimalné chrani vinuti motoru pred prehra-
tim.

Termospinace, popf. termistory nabizeji lepSi ochranu nez nadprou-
dové relé, protoZe se zahfivani méfi pfimo ve vinuti motoru.

Regulace pozadované hodnoty

Z nadfazené Urovné fizeni obdrzi fidici
jednotka pozadovanou hodnotu polohy
napf. ve formé signalu 0/4 — 20 mA.
Integrovany polohovy regulator porovna
tento signal s aktualnim nastavenim
armatury a podle odchylky fidi motor
servopohonu tak, aby pozadovana a
skutecna hodnota souhlasily. Nastaveni
armatury je preneseno do fidiciho systému.
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Servopohony Soucasti systému
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Naklady na koncepci Fizeni

Néaklady na projektovani

Naklady na instalaci

Néklady na uvedeni do provozu

Naklady na dokumentaci

KONCEPCE RIZENI

Servopohony AUMA mohou byt integrovany do kazdého
automatizacniho systému. Pohony s vlastni fidici jednotkou
Setfi naklady na projektovani, instalaci a dokumentaci externi
fidici jednotky. DalSi vyhodou integrovaného ovladani je
jednoduché uvedeni do provozu.
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Externi fidici jednotka

U této koncepce fizeni jsou vSechny signaly pohonu, jako jsou napf.
signaly polohového spinace, spinace kroutictho momentu, ochrany
motoru a pfip. nastaveni armatury, pfenaseny k externf fidici
jednotce, kde jsou zpracovavany. PFi projektovani fidici jednotky je
tfeba dbat na to, aby byly zohlednény pfislusné ochranné mecha-
nismy a aby zpozdéni vypnuti nebylo pfilis dlouhé.

Ve skfifiovem rozvadéci jsou kromé toho nainstalovany spinace k
ovladani motoru, které jsou propojeny s pohonem.

Je-li potfebny panel mistniho ovladani, musi byt nainstalovan v
blizkosti pohonu a integrovan do externi fidici jednotky.
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Integrovana fidici jednotka

Jakmile je pfipraveno a zajisténo napajeni elektrickym proudem, Ize
servopohony s integrovanou fidici jednotkou pomoci obsluznych
prvkd na panelu mistniho ovladani uvést do pohybu. Ridici jednotka
je optimalné pfizplsobena pohonu.

Pohon Ize nastavit pfimo na misté, aniz by bylo nutné propojeni s
fidicim systéemem. Mezi fidicim systémem a servopohonem se
vyménuji pouze povely k jizdé a zpétna hlaseni. Spinani motoru
probiha téméf bez zpozdéni.

Pohony AUMA mohou byt dodéany s integrovanou fidici jednotkou
AM nebo AC.
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Fieldbus

PFi pouziti systému Fieldbus jsou viechny servopohony spojeny

s Fidicim systémem pomoci spole¢ného dvouvodicového vedeni.
Prostfednictvim tohoto vedeni probihd vyména vsech povell k jizdé
a zpétnych hlaseni mezi servopohony a fidicim systémem.

U propojeni pomoci systému Fieldbus nejsou potfeba instalovat do
skfinovych rozvadécd standardni vstupni a vystupni propojovaci
prvky, coZ vyrazné snizuje prostorové naroky. PouZziti dvouvodico-
vych vedeni usnadriuje uvedeni do provozu a Setfi naklady zejména
u dlouhych vedeni.

Dalsi vyhodou systému Fieldbus je, ze mohou byt do velina pfedany
dodatecné informace pro preventivni Udrzbu a diagnostiku. Systém
Fieldbus tak tvofi zaklad pro zapojeni zafizeni do systémU Asset
Management Systeme, které podporuji optimalni dostupnost
zafizeni.

Servopohony AUMA s integrovanou fidici jednotkou AC jsou

dodavany s rozhranimi pro systémy Fieldbus, které jsou v oblasti
automatizace procesu typické.
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INTEGRACE DO RIDICIHO SYSTEMU — RiDICi JEDNOTKY SERVOPOHONU AM A AC

Integrované fidici jednotky vyhodnocuiji signaly pohonu a
povely k jizdé a bez zpozdéni pomoci vestavénych reverznich
stykacl nebo tyristord zapinaji a vypinaji motor.

Po vyhodnoceni jsou zpétna hlaseni pfenasena na nadfazenou
uroven fizeni.

Prostfednictvim integrovaného panelu mistniho ovladani mdze byt
pohon ovladan pfimo na misté.

Ridici jednotky AM a AC Ize kombinovat s fadami pohon( SA a SQ.

To umoznuje jednotné zobrazeni v nadfazeném Fidicim systému.

Pfehled funkdi fidicich jednotek najdete na strané 74.
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AM 01.1 A AM 02.1 (AUMA MATIC)

Je-li pouzit paralelni pfenos signalu a je-li pozadovan relativné nizsi
pocet zpétnych hlaseni do fidiciho systému, pak je tou spravnou
volbou diky své jednoduché struktufe pravé fidici jednotka AM.

Posuvnymi pfepinaci se pfi uvadéni do provozu stanovi nékolik
parametrl, napf. zpUsob vypinani v koncovych polohach.

Sefizeni prob&hne pomoci poveld OTEVRIT, STOP, ZAVRIT. Jako
zpétna hlasenf jsou do Fidiciho systému pfeneseny dosaZeni koncové
polohy a souhrnné poruchové hlaseni. Tato hlaseni se pomoci
kontrolek zobrazi i na panelu mistniho ovladani. Volitelné je mozné
do fidiciho systému prenést nastaveni armatury jako signal

0/4 =20 mA.



DALKOVE S0001
Poloha

43,7 %

AC 01.2 (AUMATIC)

Jsou-li vyZzadovany adaptivni regulacni funkce, evidence provoznich
dat, konfigurace rozhrani nebo zapojeni armatury a pohonu pomoci
inteligentni diagnostiky do systému Plant Asset Management
System, pak je tou spravnou volbou fidici jednotka AC.

Ridici jednotka AC disponuje volné konfigurovatelnym paralelnim
rozhranim a/nebo rozhranimi k systémim Fieldbus, které jsou
v oblasti automatizace procest bézné pouzivany.

K diagnostickym funkcim patfi protokol udalosti s casovym razitkem,

zdznam kfivek krouticiho momentu, pribézny zaznam teplot a
vibraci v pohonu nebo poditani rozbéhd a doby béhu motoru.

Kromé zakladnich funkci nabizi fidici jednotka AC fadu moznosti ke
spinéni specialnich pozadavkd. Patfi k nim preklenuti rozjezdu, aby
se armatury uvolnily ze svého pevného usazeni, nebo funkce k
prodlouzeni doby prestaveni k zamezeni tlakovych razl ve vedeni.

PFi vyvoji fidici jednotky AC 01.2 byl kladen dliraz na snadnou
obsluhovatelnost a jednoduchou integraci pohond do Fidiciho
systému. Ridici jednotku Ize pizplisobit pfislusnym poZzadavkdm
pomoci menu na velkém grafickém displeji nebo alternativné
pomoci nastroje AUMA CDT (viz strana 28) pfes bezdratove
spojeni Bluetooth. U pfipojeni prostfednictvim systému Fieldbus
muZe byt parametrizace provedena i z velina.
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VYPNUTO 1 M0021
INFO o zafizeni EH
Nastaveni
Konfigurace pristroje

Nahoru 4 Dol v Ok Esc

JASNA A SROZUMITELNA OBSLUHA

Moderni servopohony lze pfizpusobit specialnim pozadavkim
pouziti pomoci mnoha parametrl. Kontrolni a diagnostické
funkce vytvareji hlaseni a shromazduji provozni parametry.

U fidici jednotky AC je pfistup k rozsahlym Udajlim zajistén jasné
rozClenénym, intuitivnim uzivatelskym rozhranim.

VSechna nastaveni na pfistroji mohou byt provedena bez dodatec-
ného parametrizacniho zafizeni.

Text zobrazovany na displeji je pro uZivatele jasny a srozumitelny a je

k dispozici v nékolika jazycich.
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Ochrana heslem
Dulezitou bezpecnostni funkci je ochrana fidici jednotky AC heslem.
Zabrani tomu, aby neopravnéné osoby zménily nastaveni.

IEM Displej
Graficky displej umoZiuje zobrazeni textu a grafickych prvkl
a kfivek.

EM Signalizacni kontrolky

Signalizaci stavovych hlaseni pomoci signalizacnich kontrolek Ize
naprogramovat. Kontrolky LED signalizuji hlaSeni i na vétsi vzdale-
nost.



DALKOVE S0001
Poloha

[ 6 | ) ;
DALKOVE S0003
Aktivni povel k jizde
=] 47,9%
E2 473 %
VYPNUTO S0008

Vystrahy: 2
Var. moment ZAVIRAT
Var. prestavna doba

VYPNUTO 1
Displej...
INFO o zafizeni

Nastaveni
Jdina Dolt v OK Esc

N
VYPNUTO ' —
Dol v OK Esc
[ 10 |
VYPNUTO. Soom
Chyba: 1

Volba povelového mista

Pfepinacem volby MISTNE — VYPNUTO — DALKOVE se nastavi, zda
bude pohon ovladan z velina (dalkové ovladani) nebo z panelu
mistniho ovladani.

M Ovladani a parametrizace

V zavislosti na poloze prepinace volby se pomoci tlacitek elektricky
ovlada pohon, jsou dotazovana stavova hlaseni nebo probiha
navigace v nabidce funkci.

Zobrazeni nastaveni armatury
Velky displej i na velkou vzdalenost jasné ukazuje nastaveni arma-
tury.

I3 Zobrazeni pokyn( k jizdé/pozadovanych hodnot
Na displeji mohou byt zobrazeny Cekajici povely k jizdé a pozado-
vané hodnoty fidiciho systému.

Diagnostika/zobrazeni kontrol

V probihajicim provozu jsou stale kontrolovany podminky prostredi.
Dojde-li k pfekroceni meznich hodnot, napf. pfipustné doby
prestaveni, vyda fidici jednotka AC vystrazné hlasen.

IEM Hlavni nabidka
Pomoci hlavni nabidky Ize zjiStovat Udaje o pohonu a ménit provozni
parametry.

IEEM Neintruzivni nastaveni (Non-Intrusive)

Ma-li servopohon elektronickou Fidici jednotku (viz strana 51),
mohou byt na displeji nastaveny koncové polohy a kroutici momenty
vypnuti, aniz by musel byt pohon otevfen.

ETH Vypadek

V pfipadé poruchy se zméni barva pozadi displeje na Cervenou.
PFi¢inu poruchy je mozné zjistit prostfednictvim displeje.
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U servopohonu Ize ocekavat dlouhou Udrzba podle potreby

Zivotnost, dlouhé intervaly udrzby a Doba béhu, ¢etnost spinani, kroutici moment, teplota okoli — tyto parametry se u pohond
jednoduchou udrzbu. Tyto body pod- lisi, a tak udrzba kazdého zafizenf je individualni. Tyto veli¢iny jsou pribézné zaznamena-
statné prispivaji ke snizeni provoznich vany a a poté prebirany do Ctyrf velicin pro tésnéni, mazivo, reverzni stykac a mechaniku.
nakladl zafizeni. Potfebnou udrzbu Ize zjistit na displeji prostfednictvim sloupcového diagramu. Jakmile je

dosazeno prahove hodnoty, pohon ohlasi, ze musi byt provedena pfislusna udrzba.

PFi vyvoji byl proto kladen ddraz na integraci

pokrokovych diagnostickych schopnosti do Mimo specifikaci — odstranéni pricin chyb pfed vypadkem

zafizeni AUMA. Obsluha zafizeni je v&as upozornéna na nastavajici problémy. Hlaseni ukazuje, Ze je pohon
vystaven nepfipustnym provoznim podminkam, napfiklad zvySenym teplotam okoli, které
mohou pfi castéjsim a delsim vyskytu zplsobit vypadek.

Plant Asset Management

Objevi-li se néktere z vyse uvedenych hlaseni, mohou byt v€as ucinéna pfislusna proti-
opatfeni, co? je zakladni myslenkou systému Plant Asset Management. Bud zasahne mistni
servisni personal, nebo je pfizvan servisni technik spolecnosti AUMA, ktery poskytne zaruku
na provedené prace.

Servisni sluzba spolecnosti AUMA vam nabizi moznost uzavfit smlouvu o udrzbé. Jakmile se
objevi pfislusné hlaSeni, spolecnost AUMA ucini potfebna opatfeni.

SPOLEHLIVOST, ZIVOTNOST, SERVIS — S VLASTNI DIAGNOSTIKOU

VYPNUTO 1 CMDO0079
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Protokol udalosti s casovym razitkem /

evidence provoznich dat

Procesy nastaveni, spinani, vystrazna hlaseni, poruchy a doby béhu
jsou ukladany do protokolu udalosti s ¢asovym razitkem. Protokol
udalosti je rozhodujici soucasti diagnostickych schopnosti fidici
jednotky AC.

Diagnostika armatury

Ridici jednotka AC mGze v rlznych okamzicich zaznamenavat
charakteristické kfivky kroutictho momentu. Porovnani charakteris-
tickych krivek umoznuje vyhodnoceni zmén.

Klasifikace diagnostiky podle NAMUR NE 107
Cilem tohoto doporucenti je, aby zafizeni hlasila stav obsluhujicimu
personalu prostrednictvim jednotnych a jednoduchych symbold.

Potfebna udrzba

Pohon mUze byt i nadéle fizen z velina. Aby se
zabranilo neplanované odstavce, je nutna
kontrola pfislusSnym specialistou.

Mimo specifikaci

Odchylky od pfipustnych podminek pouZziti,
které servopohon zjistil na zakladé vlastni
kontroly. Pohon mlzZe byt i nadale fizen z
velina.

Snadné vyhodnoceni

Snadno srozumitelna klasifikace diagnostiky podle NAMUR NE 107
podporuje obsluhuijici personal. Diagnostické Udaje Ize zjistit na
displeji zafizeni, prostfednictvim sbérnice Fieldbus nebo pomoci
nastroje AUMA CDT (viz strana 30).

Servopohony AUMA s rozhranim Fieldbus podporuiji i standardizo-
vané koncepce k dalkové diagnostice z velina (viz strana 39).

Funk¢ni kontrola
Pracuje-li se na servopohonu, neni mozné ho
fidit z velina.

Vypadek

V dlsledku funkéni poruchy v servopohonu
nebo na jeho periferii nemiZe byt servopohon
fizen z velina.

27




AUMA CDT PRO RIDICi JEDNOTKU AC — SNADNE UVEDENi DO PROVOZU

Prostfednictvim displeje a ovladacich
prvkd na fidici jednotce AC Ize bez
pomocnych prostredkd zjistit vSechny
Udaje a ménit parametry. Toto je

vyhodné zejména v naléhavych situacich.

Nastroj AUMA CDT kromé toho nabizi
pohodInéjsi manipulaci s udaji zafizeni.

Nastroj Commissioning and Diagnostic Tool
(CDT) byl vyvinut pro servopohony s
integrovanou Ffidici jednotkou AC. Software
pro laptop a PDA Ize bezplatné stahnout na
adrese www.auma.com.

Spojeni se servopohonem je provedeno

bezdratové prostfednictvim Bluetooth, je
chranéno heslem a zakodovano.
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Snadné uvedeni do provozu
Pfednosti nastroje AUMA CDT je prehledné zobrazeni vsech parametr( zafizeni. Pokyny

Tooltip pfedstavuji dalSi pomoc pfi stanoveni nastaveni.
Pomoci nastroje AUMA CDT Ize nezavisle na pohonu provadét vSechna nastaveni, ukladat je
a pozdéji je prenaset do zafizeni. Prostfednictvim nastroje AUMA CDT lze také prenaset

nastaveni jednoho pohonu na druhy.

V databazi nastroje AUMA CDT Ize ukladat udaje o pohonech.



Il AUMA CDT - prehledny, mnohojazycny a intuitivni

Cilené jednani vyzaduje spravny odhad situace. Rozhoduijici roli
pfitom hraji prehledné a logické seskupeni parametr(i a srozumitelny
text na displeji ve vice neZ 30 jazycich. Velkou pomoci jsou také
pokyny Tooltips IEM, které k vybranému parametru poskytnou
kratké vysvétleni a uvedou standardni hodnotu.

Ochrana heslem
Pomoci rdznych uzivatelskych urovni chranénych heslem Ize zabranit
neopravnénym zménam nastaveni zafizeni.

M Dalkové ovladani

Pomoci nastroje AUMA CDT mUZe byt pohon ovladan dalkoveé.
Pfehledné se zobrazi vSechna hlaseni signalizacnich kontrolek a
vsechna stavova hlaseni zjisténa prostfednictvim displeje fidici
jednotky AC. Z laptopu mohou byt spustény akce, jejichZ vliv na
stav servopohonu Ize bezprostfedné poté sledovat.
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AUMA CDT PRO RIDICI JEDNOTKU AC — DIAGNOSTIKA V DIALOGU

K zakladnim predpokladiim pro zlep3eni
provozu zafizeni s ohledem na jejich
Zivotnost patfi shromazdovani provoznich
Udajd, zaznamenavani charakteristickych
kfivek a smysluplné vyhodnocovani
téchto informaci.

Nastroj AUMA CDT nabizi celou fadu
moznosti vyhodnoceni, které pomahaji
vyvodit z dostupnych tdaju spravny
zavér. Na zakladé dialogu mezi servisni
sluzbou spolecnosti AUMA a personalem
zafizeni |ze poté optimalizovat parametry
zarizeni nebo naplanovat opatreni
tykajici se udrzby.
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AUMA CDT - InfoCenter

Vhodné schéma zapojeni a pfislusny datovy list — nastroj AUMA CDT stahuje podklady
online pfimo ze serveru spolec¢nosti AUMA. Datovy zaznam servopohonu muze byt uloZen
na laptopu a k posouzeni pfenesen na dalsi servisni pobocku spolec¢nosti AUMA.

Ridici jednotka AC zaznamenava charakteristické kfivky, nastroj AUMA CDT poskytuje
prostiednictvim LiveView optimalni zobrazeni. To podporuje posouzeni chovani zafizeni pfi
provozu. Za Ucelem vyhodnoceni historie zafizeni disponuje nastroj AUMA CDT funkcemi ke
grafickému zpracovani udalosti chronologicky uloZenych v protokolu udalosti.

Nastroj AUMA CDT poskytuje celkovy pohled na servopohon, coz je idealni pfedpoklad ke
spravnému vyhodnoceni stavu pohonu a jeho bezprostfedniho okoli.



AUMA CDT jako sbérnice Fieldbus Master

Jestlize pohon nefunguje, mdze byt pfi¢inou chybna komunikace s
centralou. U paralelni komunikace mohou byt drahy signald mezi
centralou a pohonem kontrolovany pomoci méficiho zafizen.
Funkéni zkousky jsou smysluplné i u sbérnice Fieldbus.

Néstroj AUMA CDT mdZe byt pouZivan jako docasna sbérnice
Fieldbus Master. Lze tak zjistit, zda sbérnice Fieldbus pohonu

spravné pfijima, zpracovava zpravy a odpovida na né. Je-li tomu tak,
pak pfic¢ina poruchy nespociva v servopohonu.

DalSi vyuziti nastroje AUMA CDT jako sbérnice Fieldbus Master:
pohony Ize uvést do provozu i tehdy, kdyZ jesté chybi nebo neni
mozna komunikace s Fidicim systémem, napf. v montazni dilné.

Aplikace podpory AUMA

Dokumentaci zafizeni obdrzite snadno a rychle také pomoci aplikace
podpory AUMA. Po naskenovani kédu DataMatrix na typovem Stitku
pomoci smartphonu nebo tabletu jsou aplikaci od serveru AUMA
vyzadany provozni ndvod, schéma zapojeni, technicky datovy list a
osvedceni o prejimaci zkouSce pohonu a tyto stazeny na mobilni
koncové zafizeni.

Aplikace AUMA Support App je vam k dispozici bezplatné, urcena
pro zafizeni se systémem Android v Google Play Store, pro zafizenf
Apple Gerate s operacnim systémem iOS v Apple Store. Pomoci
kodu QR mUZe byt aplikace staZena, vZzdy potfebna verze je zvolena
automaticky.
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Mechanické rozhrani serv3opohont k armatufe je standardizo-
vané. Rozhrani k Fidicimu systému se oproti tomu neustale
rozvijeji.

Paralelni ovladani, sbérnice Fieldbus nebo z divodl redundance

oboji? Kdyz sbérnice Fieldbus, pak jaky protokol?

Je jedno, pro jaky druh komunikace se rozhodnete, spolecnost
AUMA dodava pohony s vhodnym rozhranim pro viechny systémy
etablované v procesni fidici technice.

Povely a hlaseni u servopohont

V nejjednodussich pripadech pouziti staci povely k jizdé OTEVRIT a
ZAVRIT, zpétna hlaseni Dosazeno koncové polohy OTEVRENO/
koncové polohy ZAVRENO a souhrnné poruchové hlaseni. Pomoci
téchto péti samostatnych signalll Ize spolehlivé provozovat uzaviraci

armaturu.

Ma-li byt fizena poloha armatury, pfidavaji se navic je$té nepfetrzité
signaly: poZzadovana hodnota a zpétné hlaseni polohy (skutecna
hodnota), u paralelni komunikace zpravidla ve formé analogového
signalu 4 — 20 mA.

Protokoly Fieldbus rozsifuji moznosti pfenosu informaci. Dodatecné
k pfenosu poveld a zpétnych hlaseni potfebnych k provozu je pfistup
ke vSem parametrdm zafizeni a provoznim Udajlm prostfednictvim
sbérnice Fieldbus mozny i z fidiciho systému.

KOMUNIKACE — ROZHRANI SITA NA MIRU
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KONVENCNI PRENOS SIGNALU DO RiDICIHO SYSTEMU

AM AC
V3echny vstupy a vystupy jsou pevné zapojené. Osazeni je zdoku- Osazeni signall na vystupech je moZné dodatecné zménit nastave-
mentovano ve schématu zapojeni. nim Fidici jednotky AC. Ridici jednotka AC mé podle vybaveni:
> Tii binarni vstupy pro pokyny fizeni OTEVRIT, STOP, ZAVRIT > A7 3est binarnich vstupd, napf. k pfijimani Fidicich pokyn(i
> P&t binarnich vystupl s osazenim Koncové poloha ZAVRENO, OTEVRIT, STOP, ZAVRIT, signald uvolnéni pro panel mistniho
Koncova poloha OTEVRENO, piepinac volby v poloze DALKOVE, ovladani, nouzovych poveld, atd.
prepinac volby v poloze MISTNE, souhrnné poruchové hlaseni > AZ deset binarnich vystupl, napf. ke zpétnému hlaseni koncovych
> Moznost analogového vystupu 0/4 — 20 mA pro dalkove poloh, mezipoloh, polohy prepinace volby, poruch, atd.
zobrazeni polohy. > Az dva analogové vstupy (0/4 — 20 mA), napf. k pfijimani
pozadované hodnoty k nastaveni polohového regulatoru nebo
Binarni vstupy a vystupy jsou bez napéti, analogovy vystup je regulatoru PID
galvanicky oddéleny. > AZ dva analogové vystupy (074 — 20 mA), napf. ke zpétnému

hlaSeni nastaveni armatury nebo krouticiho momentu

Binarni vstupy a vystupy jsou bez napéti, analogove vystupy jsou
galvanicky oddélene.

mE Y [

AM AC

OPEN (OTEVRENQ) <o BINARNI OPEN (OTEVRENQ) ~ <-ovovoeociceces BINARNI

CLOSE (ZAVRENQ) <o POVELY CLOSE (ZAVRENQ) ~ <ovvoovoecicici POVELY
STOP oo STOP  ooviooeiemice

Uvolnéni LOCAL =
EMERGENCY pokyny = <
volné programovatelné

Koncové poloha OPEN  ovoeoemoemeciccccies - BINARNI Koncova poloha OPEN  -oeeeeiecieciccecans - BINARNI
Koncova poloha CLOSE  --eveememeemeniccene »  ZPETNA HLASENI Koncové poloha CLOSE >  ZPETNA HLASENI
Mezipolohy — ereeeeeeeee -
RiepiNaciOEAINE ------------------------ - Prepina LOCAL  ooeeeereemreeeeeenes -
PrepinaC REMOTE oo - Prepinac REMOTE  oeeoeeemmemieenceina -
Souhrnné hlaseni poruchy = -eoeoeeeeieeineneans - Souhrnné hlaseni poruchy — oeoeeeeeeeeeocees -

Kroutici moment, chyba CLOSE

Kroutici moment, chyba OPEN -
volné programovatelné -
volné programovatelné oo >
Poz. hodnota, stavéci poloha = <o ANALOGOVE
Poz. hodnota, requlator PID <o POVELY
Zpétné hldseni polohy oo - ANALOGOVA Zpétné hldseni polohy oo - ANALOGOVA
ZPETNA HLASENI Zpé&tné hldseni momentu  -eoeeeeeeeneeees » | ZPETNA HLASENI
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Jednim z hlavnich argumenti pro pouzivani technologie
Fieldbus je snizeni nakladl. Zavedeni sériové komunikace do
procesni automatizace se kromé toho stalo podnétem pro dalsi
inovace v oblasti provoznich zafizeni, a tim i servopohond.
Koncepce ke zvyseni efektivity, jako jsou dalkova parametrizace
nebo systém Plant Asset Management, by bez sbérnice Field-
bus nebyly myslitelné. Servopohony AUMA s rozhranimi
Fieldbus tak v této oblasti reprezentuji nejnové;jsi stav techniky.

KOMUNIKACE — FIELDBUS

Zafizeni AUMA se systémy Fieldbus

Existuje cela fada rlznych systéma Fieldbus. Podle typu zafizeni a
regionu se postupné vyvinuly urcité preference. ProtoZe se servopo-
hony AUMA v technologickych zafizenich pouzivaji po celém svété,
jsou k dispozici s rozhranimi pro rlzné systémy Fieldbus pouZivané

v oblasti procesni automatizace.

Profibus DP

Modbus RTU

Foundation Fieldbus

HART

Ve vSech pfipadech mohou byt zafizeni AUMA dodavana s binarnimi
a analogovymi vstupy k dodatec¢nému pfipojeni senzor k aplikacni
sbérnici (Fieldbus).

vV V. V V
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PROFIBUS

Komunikacni protokol Profibus nabizi celou fadu variant pro systémy Pohony AUMA s protokolem Profibus DP
Fieldbus: Profibus PA pro automatizaci procesd, Profinet pro pfenos > Podporuji Profibus DP-V0, DP-V1 a DP-V2

dat na bazi ethernetu a Profibus DP pro automatizaci zafizeni, > High speed prenos dat

elektraren a strojd. Protokol Profibus DP je na zakladé jednoduchého (az 1,5 Mbit/s — odpovida cca 0,3 ms/pohon)

a robustniho rozhrani pro prenos dat (RS-485) a rozdilnych stupn > Integrace do fidiciho systému pomoci FDT nebo EDD
vyvoje DP-VO (rychla cyklicka a deterministicka vyména dat), DP-V1 (viz také strana 39)

(acyklicky pfistup k parametrdm pfistroje a k diagnostickym datlim) > Délka vedeni az cca 10 km (bez opakovace az 1 200 m)
a DP-V2 (dalsi funkce jako ¢asové oznaceni a zalohovani) idealni > MozZnost napojeni az 126 zafizeni
volbou pro automatizaci v oblasti stavby zafizeni. > Volitelné: Redundantni liniova topologie
> Volitelné: Pfenos dat optickymi vlakny (viz strana 43)
Mezinarodné standardizované, |IEC 61158/61784 (CPF3), > Volitelné: Ochrana proti pfepéti do 4 kV
www.profibus.com
Rozsifené po celém svété
Vysoka instalovana zakladna
Standardizovana integrace do fidiciho systému (FDT, EDD)
Velky vybér zafizeni
Typické aplikace: elektrarny, cisticky, vodni dila, UloZisté a
zasobniky

\

vV V.V V V

\B

el S S SIS
He)

e, HQ Mg Mg K
Redundantni kanal 1 2 3 4

Cyklus sbérnice s 5 servopohony

1 2 3 4 5

[ Cyklicky pozadavek procesnich dat master
W Cyklické zpétné hlaseni procesnich dat slave
[ Acyklické zprostiedkovani diagnostickych dat, popf. parametrd

Porovnani dob cykll sbérnice

Modbus
Foundation Fieldbus
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MODBUS

Modbus je srovnatelné jednoduchy, ale velmi mnohostranny AUMA pohony a Modbus RTU

protokol Fieldbus. Nabizi viechny potfebné sluzby, které jsou nutné Rychly pfenos dat (az 115,2 Mbit/s — odpovida cca 20 ms/pohon)
pro automatizaci zafizeni (napf. vyména jednoduchych binarnich Délka vedeni az cca 10 km (bez opakovace az 1 200 m)
informaci, analogovych hodnot, parametrl zafizeni nebo diagnos- MozZnost napojit az 247 pfistrojl
tickych dat). Volitelné: Redundantni liniova topologie

Volitelné: Pfenos dat optickymi viakny (viz strana 43)

Volitelné: Ochrana proti pfepéti do 4 kV

vV V.V V V V

Pro automatizaci zafizeni se Casto, analogicky k Profibusu, pouziva
jednoduché a robustni zafizeni pfenosu dat RS-485.

Modbus podporuje na zékladé tohoto zafizeni rlizné formaty zprav,
napf. Modbus RTU nebo Modbus ASCII. Ve verzi Modbus TCP/IP se
na zakladé ethernetu Casto realizuje i integrace do nadfazenych
systém( automatizace.

> Mezindrodné standardizované, IEC 61158/61784 (CPF15),

www.modbus.org

Jednoduchy protokol

Rozsifeni po celém svété

Dostacujici pro mnoho jednoduchych Ukoll automatizace
Typické aplikace: Cisticky, Cerpaci stanice, UloZisté nadrzi

vV V. V V

KOMUNIKACE - FIELDBUS

\ K

WO WO WO W WO
He)

e, HQ Mo Mg K
Redundantni kanal 1 2 3 4

Cyklus sbérnice s 5 servopohony

1 2 3 4

[ Cyklicky pozadavek procesnich dat master
W Cyklické zpétné hlaseni procesnich dat slave
711 Acyklické zprostiedkovani diagnostickych dat, popf. parametrd

Porovnani dob cykld sbérnice
Profibus

Foundation Fieldbus
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FOUNDATION FIELDBUS

Protokol Foundation Fieldbus (FF) byl specialné pfizpisoben Pohony AUMA a Foundation Fieldbus

pozadavkdm v oblasti automatizace procesu. Fyzika pfenosu Servopohony AUMA podporuji verzi FF H1.

protokolu FF H1 pouZzitého v Urovni pole se opira o standardy IEC

61158-2 a ISA SP 50.02. Tyto standardy definuji rAmcové podminky > Pfenos dat s 31,25 kbit/s, typickd doba cyklu 1's

pro pfenos dat a zasobovani jednoduchych zafizeni energii prostfed- > Délka vedeni az cca 9,5 km (bez opakovace az 1 900 m)

nictvim stejného paru vodicd. Protokol FF H1 pfipousti riizné > Moznost adresovani az 240 zafizeni, typickych je 12 az 16
topologie. Ve spojeni s Junction Boxes nebo bariérovym segmentem zafizeni

je mozné velmi flexibilni trasovani vedeni. Kromé obvyklych liniovych > Integrace do fidiciho systému pomoci DD nebo FDT

a stromovych struktur podporuje protokol FF H1 spojeni od stanice (viz také strana 39)

ke stanici nebo také struktury s kmenovym vedenim a jednotlivymi > Servopohony AUMA podporuji fadi¢ LAS, a mohou tak prevzit
doladovacimi vedenimi k zafizenim. jeho roli

> Volitelné: Ochrana proti pfepéti do 4 kV

Datova rozhrani protokolu Foundation Fieldbus se opiraji o standar-
dizované funkéni bloky, napfiklad Al (Analog Input — analogovy
vstup) nebo AO (Analog Output — analogovy vystup), jejichZ vstupy
a vystupy jsou vzajemné spojené. Timto zpdsobem spolu mohou
zafizeni FF, za pfedpokladu, ze je v segmentu k dispozici fadic Link
Active Scheduler (LAS) ke koordinaci komunikace FF, komunikovat
primo.

o NHo .Ho .NHo .Ne

Redundance LAS
-

«= Junction Box

Cyklus sbérnice s 5 servopohony

1<3 2<4 4<5 1<2 3<5

4 Cyklicka vyména dat mezi Ucastniky procesu (Publisher <> Subscriber)
[0} Acyklické zprostiedkovani diagnostickych dat, popf. parametrd (distribuce zpravy, Client Server)

Porovnani dob cykli sbérnice
Profibus
Modbus
Foundation Fieldbus
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HART

Komunikace po protokolu HART se opira o Siroce rozsifeny jednot-
kovy signal 4 — 20 mA pro pfenos analogovych hodnot a jako
dodatecny signal je modulovana na analogovy signal. Vyhodou je,
Ze digitaIni signdl HART mUZe byt pfend3en soucasné s analogovym
signalem. Stavajici infrastrukturu 4 — 20 mA tak Ize pouZit i pro
digitalni komunikaci a dodatecné Ize ze zafizeni nacist parametry a
diagnosticka data.

HART pouZiva princip master-slave a nabizi celou fadu pfikazd k
pfenosu dat. Obvykle to probiha pres klasické spojeni od bodu k
bodu 4 — 20 mA.

Mezinarodné standardizovana, IEC 61158/61784 (CPF9)
Rozsifena po celéem svété

Vysoka instalovana zakladna

Standardizovana integrace do fidiciho systému (FDT, EDD)
Velky vybér zafizeni

V V.V V V

KOMUNIKACE — HART

Pohony AUMA s protokolem HART

>

Analogovy signal HART 4 — 20 mA ke zjisténi pozadované
hodnoty nebo skutecné polohy

Pfenos parametr( a diagnostickych dat pfes digitalni komunikaci
HART

Cca 500 ms na kazdy pohon pro digitalni komunikaci

> Integrace do fidiciho systému pomoci EDDL

viz také strana 39)
Délka vedeni cca 3 km

HART
v oV
COMMUNICATION PROTOCOL

[IVAWAWAWANIVIVIWAN
VWV VUV VIV

— Konvencni signalni vedeni 4 — 20 mA
"\/\; Digitalni komunikace Hart

Cyklus s 5 servopohony

1 2 3 4 5

[ Pozadavek parametrd, popf. diagnostickych dat master
B Zpétné hlaseni parametrd, popf. diagnostickych dat slave
Bl Analogovy procesni signal
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CENTRALNI SPRAVA ZARIZENi PROSTREDNICTViM SBERNICE FIELDBUS

EDD a FDT/DTM jsou dvé rlizné technologie ke sjednoceni
integrace zafizeni v ramci systému Fieldbus. Patfi sem napfiklad
konfigurace zafizeni, vyména zafizeni, analyza chyb, diagnos-
tika zafizeni nebo dokumentace téchto akci. Technologie EDD a
FDT/DTM hraji tak u systému Plant Asset Management a
Lifecycle Management hraji dulezitou roli.

Kromé nutné potfebnych hlavnich funkci disponuji zafizeni diagnos-
tickymi funkcemi a celou fadou speciélnich aplikacnich funkci k
pfizplsobeni zafizeni podminkam procesu. Jsou-li spinény urcité
predpoklady, u protokolu Profibus je napfiklad potfebny protokol
DP-V1, mdze probéhnout vyména dat spojend s témito funkcemi
prostiednictvim sbérnice Fieldbus pfimo mezi velinem a zafizenim.
U servopohonl AUMA sem mimo jiné patfi stavova a diagnosticka
hlaseni podle NAMUR NE 107, zmény parametr( aplikacnich funkci,
informace elektronického pfistrojového pasu nebo provozni Udaje k
preventivni Udrzbé.

Diky technologii EDD, resp. FDT/DTM je pfistup z velina k udajim
ruznych zafizeni sjednocen.

Textové soubory A

)
o .Heo

.~ EDDL Interpreter

Porovnani rozsahu funkci

EDD
FDT/DTM

EDD

Ke kazdému zafizeni, které podporuje tuto technologii, je k dispozici
nastroj EDD (Electronic Device Description). V tomto nastroji jsou
parametry zafizeni popsany pomoci normovaného a na platformé
nezavislého jazyka EDD ve formatu ASCII. Vechna zafizeni tak
mohou byt vyrabéna s jednotnou filozofil ovladani a s identickym

zobrazenim parametrd.

FDT/DTM

FDT (Field Device Tool) je definice softwarového rozhrani k zapojeni
modult DTM (Device Type Manager) do systému FDT pocitace
Udrzby. DTM jsou softwarové moduly, které poskytuji vyrobci
konkrétnich zafizeni. Srovnatelné s ovladacem tiskarny se modul
DTM instaluje do ramcové aplikace FDT za Ucelem vizualizace
nastaveni a informaci zafizen.

Nastroj EDD a moduly DTM pro pohony AUMA Ize stdhnout na
adrese www.auma.com.

Softwarové moduly

- Rozhrani FDT

FDT/DTM
g}i’ Ramcova aplikace FDT
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SIMA — SYSTEMOVE RESENI FIELDBUS

SIMA je fidici stanice urcend pro hladkou integraci servopohond do  Konfigurac¢ni rozhrani

fidiciho systému. Veskera komunikace je pfitom zaloZzena na RUzné varianty vybaveni stanice SIMA nabizeji rlizné moznosti
otevienych protokolech Fieldbus. pfistupu k obsluze a konfiguraci. Patfi sem patfi integrovana
dotykova obrazovka, moznosti pripojeni mysi, klavesnice a externi
> SIMA podporuje uZivatele svym vysoce automatizovanym obrazovky nebo rozhrani Ethernet pro integraci stanice SIMA do
procesem pfi uvadéni pfipojené sité servopohonl do provozu, stavajici sité.
a to nezavisle na fidicim systému — plug and play.
> SIMA spravuje komunikaci se zafizenimi vCetné viech Grafické prvky vizualizuji stav celého systemu na prvni pohled.
redundantnich datovych kanéld a komponent pohotovostniho Nastaveni a konfigurace jsou chranény hesly rlznych uzivatelskych
reZzimu (Hot Standby). Urovni.

> SIMA jako koncentrdtor dat shromazduje vSechna stavova hlaseni
pohon( a ta potfebna pfedava fidicimu systému k fadnému
provozu.

> SIMA umoznuje rychly a jednoduchy pfistup ke stanovym
hladsenim pfipojenych servopohon.

> SIMA podporuje rychlou identifikaci chyb a jejich odstranéni
v pfipadé poruchy.

> SIMA slouZi jako brana pro pfizplsobeni komunikace Fieldbus se
servopohony dostupnym rozhranim Fidiciho systému.
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Redundance v kruhu
Komunikace bez chyby Komunikace s chybou

Porovnani max. délky kabel(i systém Feldbus
bez SIMA 10 km

se SIMA

M Ridici stanice SIMA

SIMA se sklada ze standardizovanych komponent priimyslového
pocitace, rozsifenych o potfebna rozhrani Fieldbus. Kompletni
hardware je zabudovan do robustni 19" prdmyslové skfiné s
ochranou EMC.

IEEN Pohotovostni rezim - Hot Standby SIMA
Ke zvyseni dostupnosti mlze byt instalovan Backup SIMA, které

prebird ukoly hlavniho zafizeni SIMA, neni-li toto zafizeni k dispozici.

IEM Redundantni okruh Modbus

Velkou pfednosti této topologie je integrovana redundance. Je-li
okruh prerusen, pak SIMA spravuje oba segmenty jako samostatné
linie a vSechny pohony zdstanou i nadale dosaZitelné. Pohony pro
tuto topologii disponuji funkci opakovace ke galvanickému oddéleni
okruhovych segmentd a k zesileni signald Modbus. S béznym
kabelem RS-485 s maximalné 247 Gcastniky tak Ize docilit celkove
délky vedeni az 296 km.

Prostfednictvim stanice SIMA Ize rovnéz realizovat liniové topologie.

296 km

Komunikace s fidicim systémem
S fidicim systémem Ize komunikovat pomoci protokolu Modbus RTU
nebo Modbus TCP/IP.

M Servopohony AUMA

Pohony disponuji rozhranim vhodnym pro vybrany protokol Fieldbus
a specifikovanou topologii. Jednotliva zafizeni mohou byt od
sbérnice Fieldbus odpojena, aniz by byla komunikace s jinymi
zafizenimi pferuSena.




ALTERNATIVNI KOMUNIKACNI KANALY — BEZDRATOVA KOMUNIKACE A OPTICKA V

Existuji pfipady pouziti, ve kterych
pfenos dat médénymi kabely narazi na
své hranice. Alternativné existuje
moznost uchylit se k optickym vlaknim.
U bezdratového spojeni funguje komuni-
kace zcela bez pouziti kabeld.
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BEZDRATOVA KOMUNIKACE

Kromé nulovych nadkladl na zapojeni mé tato komunikace i dalsi vyhody: rychlé uvedeni do
provozu a snadna rozsifitelnost systému. Kazdy Ucastnik mize v rdmci svého dosahu
komunikovat s jinym Ucastnikem. Tato sitova topologie zvysuje diky redundantni komunikaci
dostupnost. Pfi vypadku jednoho Ucastnika nebo radiového spojeni je automaticky pouZita
alternativni komunikacni cesta.

Bezdratové FeSeni pfedstavuje variantu systémového feSeni SIMA. V podstaté disponuje
funkcemi uvedenymi na strané 40.

Radiovy pfenos se opira o bezdratovy komunikacni standard IEEE 802.15.4 (s 2,4 GHz).
Komunikace pouziva kddovani AES-128 bitl k ochrané pfenosu dat a parametrizaci zafizeni.

IEM Servopohony AUMA s bezdratovym rozhranim

Ridici stanice SIMA
Stanice SIMA popsana na strané 40 koordinuje spolecné s branou komunikaci se
zafizenimi.

BEM Wireless Gateway (bezdratova brana)
Brana realizuje pfistup stanice SIMA k bezdratovému systému a obsahuje nastroje Network
Manager a Security Manager.



Priklady pouziti

Ochrana tunelu pred pozarem

E Ochrana ¢istirny odpadnich vod pfed bleskem

Porovnani max. vzdalenosti mezi ucastniky sbérnice
Médény kabel1,2 km
Opticky kabel multimode 2,5 km
Opticky kabel singlemode

AKNA

PRENOS DAT OPTICKYM VLAKNEM

15 km

Jsou-li vzdalenosti mezi zafizenimi velké a jsou-li pozadavky kladené
na bezpecnost pfenosu dat vysoke, jsou nejvhodnéjsim prenosovym
médiem opticka vldkna.

Velké vzdalenosti

Nepatrné tlumeni svételnych signald v optickych vidknech umoz-
Auje pfemosténi velkych vzdalenosti mezi Ucastniky, a tim i vyrazné
vétsi celkovou délku vedeni systému Fieldbus. Jsou-li pouZita vldkna
Multimode, |ze mezi zafizenimi dosahnout vzdalenosti az 2,5 km, u
vlaken Singlemode dokonce az 15 km.

Integrovana ochrana proti prepéti

Opticka vlakna jsou na rozdil od médénych kabeld necitliva vici
elektromagnetickym vlivdim. Pfi instalaci tak neni nutné prostorové
oddélené pokladani signalnich a vykonovych kabeld. Opticka vldkna
zajistuji vzajemné galvanické oddéleni servopohon(. Toto oddéleni
poskytuje zvlastni ochranu proti pfepéti, zplsobenému napfiklad
Udery blesku.

Servopohony AUMA s rozhranim s optickym vlaknem

Modul s optickym vidknem pro pfevod internich elektrickych
signalll pohonu na svételné signaly je integrovan v elektrické
pfipojce servopohon(, opticka vldkna se pfipojuji prostfednictvim
obvyklych konektord FSMA.

Ve spojeni s protokolem Modbus RTU mohou byt s optickym
vlaknem realizovany liniové a hvézdicové topologie. S protokolem
Profibus DP je dodatecné k témto dvéma strukturdm mozna také
prstencova topologie. V takovém pfipadé je kontrolovana dostup-
nost optického prstence; pfi pferusen je vydana vystraha. Tato je
integrovana do koncepce hlaseni Fidici jednotky AC servopohonu,
zobrazi se na displeji a podle nakonfigurované koncepce hlaseni se
pfenese do velina.
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JEDNOTNY PRINCIP KONSTRUKCE SA A SQ
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JEDNOTNY PRINCIP KONSTRUKCE SA A SQ

Viceotackovy servopohon SA a kyvny servopohon SQ
Zakladni pohon se sklada z motoru, Snekové prevodovky, fidici
jednotky, rucniho kola pro nouzove ovladani, elektrické pripojky
a pfipojky armatury.

U pohon s timto zakladnim vybavenim mohou byt povely k
jizdé a zpétna hlaseni zpracovany externi fidici jednotkou se
spinaci a pfislusnou logikou.

Pohony jsou casto dodavany s integrovanou fidici jednotkou
AM nebo AC. Diky modularnimu principu konstrukce se Fidici
jednotka pomoci konektoru jednoduse nasadi na pohon.

Rozdily mezi SA a SQ

Vystupni hiidel IEEM viceotackového servopohonu SA je
provedena jako duta hridel, aby mohly byt armatury se stoupaji-
cim vietenem pohanény pohonem.

Kyvny servopohon SQ obsahuje mechanické koncoveé dorazy
BT k omezeni kyvného Uhlu, aby mohlo pfi ru¢nim provozu
dojit k pfesnému najeti do koncovych poloh armatury. Kyvné
servopohony jsou k dostani s rznymi rozsahy kyvného uhlu.

Viz také strana 67.

IEE Motor

Specialné pro automatizaci armatur se pouzivaji vyvinuté
trojfazové, stfidavé a stejnoproudé motory s vysokymi momenty
rozbéhu. Tepelna ochrana probiha pomoci termospinacd nebo
termistord.

Ozubena spojka k pfenosu krouticiho momentu a vnitfni

zastrcka motoru umoziuji rychlou vyménu motoru. Dal3i
informace najdete na strané 70.
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Ridici jednotka

Zjisténi polohy armatury a nastaveni koncovych poloh armatury/
zaznamenavani kroutictho momentu k ochrané armatury pfed
pretizenim. Dle pfani zékaznika je zabudovano elektromecha-
nické nebo elektronické provedeni fidici jednotky.

[EEN Elektromechanické provedeni fidici jednotky

Draha prestaveni a kroutici moment jsou snimany mechanicky,
po dosaZeni bodd spinani se aktivuji spinace. Body spinani obou
koncovych poloh a kroutici momenty vypnuti pro oba sméry se
nastavuji mechanicky.

Nastaveni armatury Ize na velin pfenaset jako nepfetrzity signal.

Elektromechanicka ridici jednotka se pouziva tehdy, je-li
servopohon dodan bez integrované fidici jednotky. MdZe byt
kombinovana s obéma typy fizeni AM a AC.

IEH Elektronické provedeni fidici jednotky

Magneticke Cidlo s vysokym rozliSenim pfevadi polohu armatury
a stavajici kroutici moment na elektronické signaly. Nastaveni
koncovych poloh a kroutictho momentu pfi uvadéni do provozu
se provadi pomoci fidici jednotky AC bez otevieni skfiné.
Nastaveni armatury a kroutici moment jsou pfenaseny jako
nepretrzity signal.

Elektronicka fidici jednotka obsahuje snimace k zaznamenavani
pribéhu krouticiho momentu, vibraci a teplot v zafizeni. Tato
data do fidici jednotky AC ukladaji s ¢asovym razitkem, analyzuji
se a slouzi jako zaklad pro preventivni koncepce udrzby (viz také
strana 26).

Daldi informace najdete na stranach 51 a 68.

M Pripojeni na armaturu

Normovano dle ISO 5210, popf. DIN 3210 u viceotackovych
servopohond SA, dle ISO 5211 u kyvnych servopohont SQ.
PFisluSné tvary pfipojeni jsou k dispozici v celé fadé variant.
Viz take strana 52.
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Rucni kolo

Rucni kolo k nouzovemu ovladani pfi vypadku proudu. K aktivaci
ru¢niho kola a ovladani ru¢niho provozu neni zapotfebi velké sily.
Samosvorné plsobeni pohonu zlstane zachovéano i pfi ru¢nim
provozu.

Volitelné:

Mikrospinac hlasi fizeni aktivaci ru¢niho provozu

Uzamykatelné zafizeni na ochranu pfed neopravnénou obsluhou
Prodlouzeni ru¢niho kola

Adaptér pro nouzovy provoz se Sroubovakem

Retézové kolo s dalkovym pFepinanim

V V. V V V

Viz také strana 60.
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Integrovana Fidici jednotka

Servopohony s integrovanou fidici jednotkou AM nebo AC
mohou byt pomoci panelu mistniho ovladani elektricky aktivo-
vany ihned po zajisténi dodavky proudu. Ridici jednotka
obsahuje spinace, napajeci zdroj a rozhrani k Fidicimu systému.
Ma schopnost zpracovavat fidici povely a zpétna hlaseni
pohonu.

Elektricke spojeni mezi integrovanou fidici jednotkou a pohonem
je provedeno pomoci rychle odpojitelného konektoru.

Daldi informace k fidici jednotce najdete na strané 20a nasle-

dujicich a na strané 72a nasleduijicich.

AM

Ovladani s jednoduchou logikou ke zpracovani signald polohy a
krouticich momentd a fidicich signalt OTEVRIT, STOP, ZAVRIT.
Stavy pohon signalizuji tfi kontrolky na panelu mistniho
ovladani.

AC

Ridici jednotka na bazi mikroprocesoru s rozsahlymi funkcemi a
konfigurovatelnym rozhranim. Graficky displej zobrazuje stavy
pohon ve vice nez 30 jazycich. Ve spojeni s elektronickou fidici
jednotkou EETH Ize provadét vSechna nastaveni bez otevieni
skfiné. Programovani probiha pomoci nabidky funkci pfimo na
zafizeni nebo bezdratové prostfednictvim Bluetooth pomoci
nastroje AUMA CDT.

AC je idealni Fidici jednotka pro narocnou integraci pohonu do
komplexnich fidicich systémU(. Podporuje systém Plant Asset
Management.

Za Ucelem koncepce preventivni Udrzby disponuje fidici jednotka
AC dalSim snimacem k nepretrzitému mérfeni teploty.

I3 Spinace

K zapinani a vypinani motoru se ve
standardnim provedeni pouzivaji reverzni
stykace. U regulacnich pohonl doporucu-
jeme pfi ¢astém spinani pouZiti tyristorové
jednotky otaceni, ktera se neopotfebuje
(viz také strana 72).

Zasuvné elektrické pripojeni

Identicky princip pro vsechna provedeni s integrovanou fidici
jednotkou nebo bez ni. Propojeni zlistane béhem udrzby
zachované, elektricka spojeni Ize rychle rozpojit a opét vytvofit.

Tim se minimalizuji doby odstavky a pfedejde se chybam pfi
opétovném zapojeni (viz také strana 54 a 71).

U fidici jednotky AC se v elektrickém pfipojeni nachazi dobre

pristupny pojistny vypinac, ktery obsahuje pojistky proti zkratu
pro primarni vinuti transformatoru.
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ELEKTROMECHANICKA RIDICi JEDNOTKA

Ridici jednotka obsahuje senzoriku k automatickému vypinani
pohonu po dosazeni koncové polohy. Koncové polohy a
kroutici moment jsou u této varianty zaznamenavany mecha-
nicky.

IEM Nastaveni drahy a krouticiho momentu
Po odejmuti krytu skiiné a mechanického ukazatele polohy jsou
vsechny prvky nastaveni dobfe pfistupné (viz také strana 68).

M Dalkovy snimac polohy

Pomoci signalu proudu potenciometru IEZEM nebo signalu

4 - 20 mA (EWG,RWG) m(iZe byt nastaveni armatury nahlaseno
fidicimu systému (viz také strana 69). EWG pracuje bez
dotyku a diky tomu je téméf bez opotfebeni.

BEM Reduk¢ni prevodovka

Redukéni pfevodovka je zapotrebi, aby se snizil zdvih armatury na
rozsah snimani dalkového snimace polohy a mechanického
ukazatele nastaveni.

I Pierusovac blikace k indikaci béhu

PFi projizdéni drahy pfestaveni ovlada segmentovy kotou¢ pfepinac
blikacu (viz také strana 68).
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I Topeni
Topeni zmiriuje tvorbu kondenzatu ve spinacim prostoru (viz také
strana 71).

Il Polohovy a momentovy spinac
Po dosazeni koncové polohy nebo prekroceni krouticitho momentu
vypnuti se aktivuje pfislusny spinac.

V zékladnim provedeni je k dispozici vzdy jeden polohovy spinac
pro koncové polohy OTEVRENO a ZAVRENO a jeden spinac
kroutictho momentu pro smér jizdy OTEVRENO a ZAVRENO (viz
také strana 68). Pro pfepinani riznych napéti Ize zabudovat
tandemové spinace se dvéma galvanicky oddélenymi spinacimi
komorami.

Mezipolohovy spinac

Volitelné Ize pro kazdy smér jizdy zabudovat jedno spinaci zafizeni s
mezipolohovym spinacem pro libovolné nastaveni dalsiho bodu
sepnuti v kazdém sméru jizdy.



ELEKTRONICKA RIiDICi JEDNOTKA

[ O

Jestlize je servopohon vybaven elektronickou Fidici jednotkou
(MWG) a integrovanou fidici jednotkou AC, jsou vSechna
nastaveni provedena neintruzivné — bez nastrojd a otevieni
zafizeni.

Cidlo absolutni hodnoty drahy

Polohy magnetll ve ¢tyfech pfevodovych stupnich odpovidaji
nastaveni armatury. Tento zplsob zaznamenavani drahy sleduje
zmény polohy armatury i pfi vypadku napéti, neni nutné narazové

nabijeni baterie.

IEM Cidlo absolutni hodnoty krouticiho momentu
Poloha magnetu odpovida krouticimu momentu na pfirubé arma-
tury.

EEM Elektronické zaznamenavani drahy a krouticiho momentu
Hallovy senzory nepfetrzité snimaji pozici magnetll a zaznamenavaj
absolutni hodnoty drahy a krouticiho momentu. Elektronika vytvafi
nepretrzity signal drahy a krouticiho momentu. Zakladni magneticky

princip funkce je stabilni a necitlivy vici rusivym vlivim.

Nastaveni koncovych poloh a kroutictho momentu se ulozi do
elektronické fidici jednotky. Tato nastaveni jsou k dispozici i po
vyméné Fidici jednotky AC a jsou i nadale platna.

I Snimac vibraci a teploty

Na elektronické zakladni desce je umistén snimac vibraci a snimac
teploty k nepretrzitému méfent teploty. Udaje jsou vyhodnocovany
pomoci internich diagnostickych funkdi.

EEN Topeni
Topeni zmirfuje tvorbu kondenzatu ve spinacim prostoru (viz také
strana 71).

EEM Mechanicky ukazatel polohy
Volitelny indikacni kotou¢ sleduje nastaveni armatury i ve stavu bez
napéti pfi ru¢nim ovladani pohonu.

Spinac pro verzi SIL (bez vyobrazeni)

Je-li elektronicka ovladaci jednotka pouzita v servopohonu prove-
denf SIL (viz strana 64), jsou do ovladaci jednotky vestavény
dodatecné polohové vypinace.

V pfipadé poZadavku bezpecnostni funkce bude nékterym z téchto

vypinacl aktivovano vypnuti motoru pfi dosaZeni nékteré z konco-
vych poloh.
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PRIPOJENI NA ARMATURU

Mechanické rozhrani k armature je normované. U viceotacko-
vych servopohon( odpovidaji rozméry pfirub a tvary pfipojek
normam ISO 5210 nebo DIN 3210.

IEM Pfiruba a dutd hfidel

Duta hridel pfenasi kroutici moment vnitfnim ozubenim na zasuvné
pouzdro. V souladu s normou je pfipojka armatury opatfena
stfedicim okrajem.

EEN Zasuvné pouzdro s vrubovym ozubenim

Flexibilni feSeni zasuvného pouzdra umoznuje adaptaci na viechny
tvary pfipojeni. U tvar( pfipojeni B1, B2, B3 nebo B4 je pouzdro
opatfeno odpovidajicimi otvory. Je-li pouzit jeden z nize popsanych
druhl pfipojeni, vytvofi zasuvné pouzdro spojovaci kus.

A Tvar pripojeni A

Zavitové pouzdro pro stoupajici, netodici se vieteno armatury.
PFipojovaci pfiruba se zavitovym pouzdrem a axialnimi loZisky tvofi
jednotku, ktera je vhodna k zachycovani posuvnych sil.

Pfipojovaci tvar IB

Integrované HGW soucastky elektricky izoluji pohon od armatury.
PouZiva se u potrubi s katodickou ochranou protkorozi. Kroutici
moment je na armaturu pfenaSen pomoci vystupniho tvaru, ktery je
uveden v bodé IKEM.
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IETH Tvar pfipojeni AF

Jako tvar A s dodatecnym pruzinovym uloZenim zavitoveho pouzdra.
Pruzinové ulozZeni snima dynamické axialni sily pfi vysokych otackach
a vyrovnava délkové zmény vietena armatury zplsobené teplem.

Pfipojovaci tvar AK (bez vyobrazeni)

Stejné jako u tvaru A s kyvavé ulozenym zavitovym pouzdrem k
vyrovnani vychyleni vietena armatury. Vzhledem a rozméry odpo-
vida tvaru AF.

Blokovani zatézovaciho momentu (LMS)

PouZiva se pfi vysokych néarocich na samosvornost, napf. u pohond s
vysokymi otackami. LMS jednotka blokuje ndhodné prestaveni
armatury zpGsobené vlivem pdsobeni vnéjsich sil na uzaviraci ¢ast
armatury. Neni tak potieba pouzivat brzdové motory. Jednotka se
namontuje mezi pohon a armaturu.



U kyvnych servopohon je pro spojeni s armaturou rozhodujici
norma 1SO 5211. Obdobné jako zasuvné pouzdro u viceotacko-
vych servopohont SA je u servopohonu SQ k dispozici spojka s
vrubovym ozubenim k pfenosu krouticiho momentu.

BEM Priruba a vystupni hiidel

Vystupni hfidel pfenasi kroutici moment vnitfnim ozubenim na
spojku. Pfiruba mdZze byt opatfena stfedicim krouzkem podle normy
EN SO 5211.

EEN Spojka bez otvoru
Standardni provedeni. Konecné opracovani se provadi u vyrobce
armatur nebo pfimo v misté pouziti.

3N Vnitini ¢tyfhran
Podle normy ISO 5211 nebo se zvlastnimi rozméry po domluvé se
spole¢nosti AUMA.

EX Vnitini dvoustén
Podle normy ISO 5211 nebo se zvlastnimi rozméry po domluvé se
spoleCnosti AUMA.

Otvor s drazkou

Otvor podle normy ISO 5211 mizZe byt opatfen jednou, dvéma,
tfemi nebo Ctyfmi drazkami. Drazky odpovidaji normé DIN 6885 T1.
Na zékladé dotazu ve vyrobnim zavodé Ize vyrobit drazky se
specialnimi rozméry.

Prodlouzena spojka (bez obrazku)

Pro specidlni design armatur, napfiklad u nizko uloZzeného vfetena,
nebo je-li mezi pfevodovkou a armaturou potfebna mezipfiruba.
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ELEKTRICKE PRIPOJENI

Zasuvné elektrické pripojeni je dllezitym
zakladnim kamenem modularity. Tvofi
samostatnou jednotku. Rizné typy
pfipojeni jsou kompatibilni i nad ramec
vyrobnich fad a mohou byt pouzivany
pro pohony s integrovanou fidici jednot-
kou nebo bez ni.

Propojeni zlistane béhem udrzby zachované,
elektrickd spojent Ize rychle rozpojit a opét
vytvofit. Tim se minimalizuji doby odstavky a
pfedejde se chybam pfi opétovném zapo-
jeni.
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Il Kulaty konektor AUMA

Zakladnim kamenem vsech typd pfipojeni je 50pdlovy kulaty konektor AUMA. Koédovani
brani nespravnému zasunuti. Kulaty konektor AUMA vytvofi elektrické spojeni i mezi
servopohonem a integrovanou Fidici jednotkou. Ridici jednotku Ize rychle sejmout z pohonu
a stejné rychle opét nasadit.

Elektrické pfipojeni S
Se tfemi kabelovymi pfivody.

Elektrické pfipojeni SH
S dodatecnymi kabelovymi pfivody, nabizi o 75 % vétsi objem neZ standardni provedeni.

M VioZeny ram DS k dvojitému utésnéni

Zajisti kryti i pfi odejmutém elektrickém pripojeni a zabrani vniknuti necistot nebo vlhkosti
do vnitfniho prostoru pfistroje. MGze byt kombinovan s jakymkoli typem elektrického
pfipojeni a Ize ho objednat dodatecné.



Probiha-li komunikace prostfednictvim BEM Fieldbus pfipojeni SD

paralelniho pfenosu signald, je fidici Pro jednoduché pfipojeni vedeni Fieldbus je integrovana zakladni deska pfipojeni. Komuni-
jednotka AC vybavena jednim z dosud kace Fieldbus se nepferusi ani tehdy, je-li pfipojka odpojena. Pfipojeni disponuje vlastnostmi
popsanych elektrickych pfipojeni. Je-li specifickymi pro sbérnici Fieldbus, u protokolu Profibus jsou zde napfiklad integrovany
pouzita technologie Fieldbus, jsou zakoncovaci odpory.

pouzity specialni pfipojky. Tyto pfipojky

jsou stejné jako vSechny ostatni typy I3 Fieldbus pripojeni SDE s optickymi vazebnimi ¢leny

pfipojek zasuvné. Pro pfimé pfipojeni optickych vldken k fidici jednotce AC. Konstrukci srovnatelné s pfipoje-

nim SD HEM, ale s vétSim primérem pro bezpecné zachovani predepsanych polomérd
ohybu optického vlakna. Modul s optickym vldknem disponuje diagnostickymi funkcemi ke
kontrole kvality drahy optickych vidken.
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KOMBINACE VICEOTACKOVYCH SERVOPOHONU A KYVNYCH PREVODOVEK — PRO V

Kombinaci viceotackového servopohonu SA s kyvnou prevodov-
kou GS vznikne kyvny servopohon. Timto zplGsobem lze docilit
vysokych krouticich momentl na vystupu, které jsou potrebné
k automatizaci klapek a kohoutt s velkou jmenovitou svétlosti
a/nebo vysokym tlakem.

Rozsah kroutictho momentu téchto kombinaci zafizeni dosahuje az
675 000 Nm. =

IEM Koncové dorazy

Koncove dorazy omezuji kyvny Uhel a pfi ru¢nim ovlddani umoznuji

pfesné napolohovani armatury do koncovych poloh, nema-li

armatura vlastni koncové dorazy. V motorovém provozu je vypnuti

realizovano vestavénym viceotackovym servopohonem SA, k najeti rel
na koncoveé dorazy v tomto pfipadé nedojde.

U konstrukce AUMA béha dorazova matice [l pfi projizdéni drahy
prestaveni mezi obéma koncovymi dorazy M sem a tam. Vyhody
této konstrukce:

> Na koncové dorazy pusobi pouze srovnatelné malé vstupni
momenty.

> Zvy3ené vstupni momenty nepUsobi na skfif. Dokonce i pfi
poskozeni koncovych dorazl zlstane pfevodovka zvnéjsku
neposkozend a mlze byt jesté ovladana.

Diky patentované konstrukci, skladajici se vzdy ze dvou bezpecnost-

nich klinovych diskd IlEM na kazdy koncovy doraz, je zabranéno

uvaznuti dorazové matice na dorazu. Moment potiebny k uvolnéni

Cini jen cca 60 % momentu, ktery byl zapotfebi k najeti na koncovy e |
doraz.

M Snekové kolo a 3nekova hfidel

Tvofi zakladni komponenty prevodu. Jejich konstrukce umoznuje
vysoké redukce v jednom stupni a souc¢asné pusobi samosvorné,
tzn., Ze brani zméné nastaveni armatury plsobenim sily na pre-
stavné téleso armatury.

Pfiruba k pfipojeni na armaturu
Provedena dle normy 1SO 5211.
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LKE KROUTICI MOMENTY

M Spojka

Samostatna spojka usnadnuje montaz prevodovky na armaturu. Na
prani je dodavana s vhodnym otvorem pro hfidel armatury

(viz také strana 53). Spojka s otvorem se nasune na hfidel

armatury a zajisti proti axidlnimu posunu. Poté mdze byt prfevodovka
namontovana na pfirubu armatury.

BEH Redukcni prevod
Pomoci téchto stupnll planetové nebo Celni pfevodovky Ize snizit
potiebny vstupni moment.

I3 Kryt ukazatele

Velky kryt ukazatele umoznuje rozpoznani nastaveni armatury i z
velké vzdalenosti. Neustale sleduje pohyb armatury, a slouzi tak i
jako indikace béhu. V pfipadé vysokych narokl na kryti, napf. pfi
instalaci do zemé, je kryt ukazatele nahrazen ochrannym krytem
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az 100 m

ZVLASTNI PRIPADY — PRIZPUSOBENI MONTAZNIM PODMINKAM

Jednou z mnoha vyhod modularni IEM Nasténny drzak

koncepce je moznost dodatecného V pfipadé horsi pfistupnosti k pohonm, silnych vibraci nebo vysokych teplot v okoli
pfizplisobeni konfigurace zafizeni armatury Ize Fidici jednotku s obsluznymi prvky namontovat oddélené od pohonu na
podminkam pfimo na misté. nasténny drzak. Délka vedeni mezi pohonem a fidici jednotkou muze ¢init az 100 m.

Nasténny drzak mize byt kdykoli pouZit.

PfizpUsobeni geometrie zafizeni

Z&dny displej nemusi byt postaven obracené, zadny obsluzny prvek nemusi byt namontovan
na nepfistupném misté a zadné kabelové Sroubeni nemusi sméfovat nevhodnym smérem —
kdekoli Ize rychle zajistit optimalni polohu.

Ridici jednotka na pohonu, panel mistniho ovladani na Fidici jednotce a elektrické pfipojent

mohou byt namontovany ve Ctyfech polohach, vzdy otoCené o 90°. Konektory umoznuji
snadnou zménu montazni polohy pfimo na misté.
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Varianty kyvné prevodovky GS

S Q

o

Zy
N

//

Ih 5 / 7
i WA

LL

R R

L Smér otaceni na vystupu
Poloha $nekového hridele

Varianty kyvné prevodovky GS

Ctyfi nize uvedené varianty rozsifuji moznosti pfizplisobeni montéz-
nim podminkam. Toto se tyka usporadani snekové hridele v{ci
Snekoveému kolu a sméru otaceni na vystupu, pokud jde o vstupni
hridel otacejici se doprava.

> LL: Snekova hfidel vlevo od $nekového kola, otaceni doleva na
vystupu

> LR: Snekova hfidel vlevo od 3nekového kola, otaceni doprava na
vystupu

> RL: Snekova hiidel vpravo od $nekového kola, otaceni doleva na
vystupu

> RR: Snekova hidel vpravo od $nekového kola, otaceni doprava
na vystupu

IZH Montazni polohy pohonu na pfevodovce
GSLL/LR GSRL/RR

A ' o
L]
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© S
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Poloha otaceni na prevodovce

Il Montazni polohy pohonu na pfevodovce

Geometrie zafizeni nemudze byt zménéna jen s ohledem na pohony,
jak je popsano v bodé EMM. Jsou-li servopohony AUMA objednény
spole¢né s pfevodovkou, mohou byt obé komponenty namontovany
ve Ctyfech polohdach, vzdy otocené o 90°. Polohy jsou oznaceny
pismeny A — D, pozadovanou polohu Ize uvést pfi objednani.

Dodatecnou zménu Ize bez problémd provést pfimo na misté. Toto
plati pro vSechny viceotackove, kyvné a pakove pfevodovky
spolecnosti AUMA.

MontaZni polohy jsou na pfikladu znazornény pro kombinaci
viceotackoveého servopohonu SA s variantami kyvné prevodovky GS.
Pro vSechny typy prevodovek existuji samostatné dokumenty
popisujici montazni polohy.

59



Ne vzdy jsou servopohony dobfe pristupné. Vyskytuji se i KTl Podpodlahové provedeni s nastavcem Sroubovaku
pfipady pouziti se zcela specialnimi pozadavky. Aktivace prostfednictvim Ctyfhranu pro Sroubovak.

NiZe jsou popsany néktere ukoly a jejich feseni spolecnosti AUMA.

IEM Ovladaci prvky pro rucni provoz

o IEIH Retézové kolo s dalkovym pFepinanim
BN Prodlouzeni rucniho kola Aktivace taznym lanem, dodévka bez fetézu.
K odsazeni ru¢niho kola

BTl Adaptér pro nouzovy provoz se Sroubovakem
K ru¢nimu nouzovému ovladani Sroubovakem.

ZVLASTNi OKOLNOSTI — PRIZPUSOBENi MONTAZNIM PODMINKAM
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Pfiklady ukazuji, jak mohou byt vySe uvedené prvky pouzity.

BEM Instalace v Sachté
S ohledem na pfipadnou nepfistupnost téchto ovladacich prvkl
vyplyvaji rizné poZadavky na instalaci.

Stojan

Snekové prevodovka GS je namontovana na armatufe, viceotackovy
servopohon je na stojanu AUMA dobfe pfistupny. Sila mezi
pohonem a pfevodovkou je pfendSena pomoci kardanové hfidele.

Podpodlahové provedeni s nastavcem pro Sroubovak
Kyvna pfevodovka GS je namontovana na armatufe, viceotackovy
servopohon je oddéleny od pfevodovky. K umisténi hfidele pohonu
a pfevodovky do fady se pouziva kuzelova pfevodovka GK. Nouzové
ovladani se provadi z vika Sachty. K tomuto ucelu je pohon vybaven
podpodlahovym provedenim, jehoZ konec je proveden jako Ctyfhran
pro provoz pomoci Sroubovaku. Stiskem Ctyfhranu sroubovaku se
aktivuje rucni nouzovy provoz.

Synchronni ovladani, hraditko se dvéma vieteny
Synchronni ovladani obou vfeten slouzi k tomu, aby zabranilo
zkfizeni Soupatka. Pro kazdé vieteno je tak pouZzita jedna kuZelova
prevodovka GK I, obé jsou pohanény viceotdckovym servopoho-
nem SA EEEM. Na prikladu je pohon namontovan pfimo na prevo-
dovku, pfenos krouticiho momentu na druhou prevodovku je
realizovan pomoci hfidele. Prodlouzeni ru¢niho kola EEFll usnadriuje
ru¢ni nouzové ovladan.

M Rucni nouzové ovladani na stavidle

Stavidla jsou typickym pfikladem zvlastnich montaznich podminek.
Pohony mohou byt namontovany tak, ze jsou Spatné pfistupné.
Diky fedeni s fetézovym kolem vcetné pfislusné pfepinaci funkce
muze byt ruéni nouzové ovladani snadno realizovano i za téchto
podminek.
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OCHRANA ARMATURY, OCHRANA ZA PROVOZU

Servopohony AUMA odpovidaji bezpec- Korektura sméru otaceni

nostnim standarddm platnym po celém Do integrovanych fidicich jednotek AC a AM je zabudovana automaticka korektura sméru
svété. Disponuji celou fadou funkci k otaceni pfi chybném sledu fazi. Jestlize se pfi pfipojovani tfifazového proudu faze zaméni,
zajiSténi provozu a ochrané armatur. rozjede se pohon po odpovidajicim pokynu k jizdé pfesto spravnym smérem.

Ochrana proti pretizeni armatury
Jestlize se béhem jizdy vyskytne vysoky kroutici moment, ktery neodpovida provozu, pohon
se prostfednictvim ovladani vypne.

Ochranna trubka pro stoupajici vieteno armatury

Ochranna trubka je umisténa kolem stoupajiciho vietena armatury. Chrani ho pfed znecisté-
nim a obsluhuijici personal pfed poranénim.
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[ 4]
En a |
En
EN [ 1b
Ne vzdy jsou servopohony AUMA IEM Uzamykatelné zafizeni pro rucni kolo
instalovany v budovach nebo v arealu Pfepnuti na rucni provoz mize byt zabranéno uzamykatelnym zafizenim IEEM. Obracené je

firmy, a jsou tak volné pfistupné. Paleta to také mozne, u aktivniho ru¢niho provozu je zabranéno automatickému pfepnuti na
vyrobkd AUMA obsahuje fadu moznosti, = motorovy provoz I
jejichz pomoci Ize neopravnénému
ovladani pohont zabranit. Dalkové spusténi panelu mistniho ovladani AC
Elektrické spusténi pohonu pomoci panelu mistniho ovladani neni bez signalu spusténi
z velina mozné.

Uzamykatelny prepinac volby
Pfepinac volby povelového mista mize byt zajistén v kazdé ze i poloh MISTNE, VYP a
DALKOVE.

IZE Uzamykatelny ochranny kryt
Chrani vSechny obsluzné prvky pfed svévolnym poskozenim a neopravnénym ovladanim.

BEl Chranéné Bluetooth spojeni fidici jednotky AC
Pro spojeni pomoci laptopu nebo PDA s pohonem s integrovanou Ffidici jednotkou AC musi

byt zadano heslo.

Ochrana parametr( zafizeni AC heslem
Parametry zafizeni je mozné ménit pouze po zadani hesla.
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Funkcni bezpecnost a uroven integrity bezpecnosti (SIL) jsou
slova, ktera jsou v souvislosti s bezpecnosti technickych
zafizeni — v neposledni fadé diky pfijeti novych mezinarodnich
norem — pouzivana stale castéji.

V kritickych bezpecnostnich aplikacich jsou tak pouzivany

i servopohony AUMA, které prispivaji k bezpe¢nému provozu
technickych zafizeni. Proto je funkéni bezpecnost Ustfednim
tématem spolecnosti AUMA.

Certifikace

Servopohony AUMA s fidici jednotkou AC v provedeni SIL s bezped-
nostnimi funkcemi ,Emergency Shut Down (ESD)” a ,Safe Stop” jsou
vhodné pro bezpecnostni aplikace az do urovné SIL 3.

FUNKCNI BEZPECNOST — UROVEN INTEGRITY BEZPECNOSTI (SIL)
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Uroven integrity bezpeénosti

(SIL= Safety Integrity Level)

V normé IEC 61508 jsou definovany 4 Urovné bezped-
nosti. Podle rizika je pro bezpecnostni systém poZado-
vana jedna ze Ctyf Urovni integrity bezpelnosti. Kazdé
drovni je pfifazena maximalné pfipustna pravdépodob-
nost vypadku. SIL 4 pfedstavuje nejvyssi uroven, SIL 1
nejnizsi uroven integrity bezpecnosti, a tim i maximalni
pravdépodobnost vypadku.

Pfitom je tfeba dbat na to, aby byla Uroven integrity
bezpeclnosti vlastnosti celého bezpecnostné technického
systému (SIS) a ne jednotlivych komponent. Obvykle se
bezpelnostné technicky systém skldda z nasledujicich
komponent:

Snimac I

Ridici jednotka (bezpecnostni PLC) HEM
Pohon HEM

Armatura IEE

vV V. V V



SERVOPOHONY S AC .2 SIL - SIL 2/SIL 3

Ridici jednotka AC .2 je idealni pro naro¢né fidici ukoly, je-li
pozadovana komunikace prostfednictvim sbérnice Fieldbus nebo
mé-li servopohon pfipravit diagnostické informace k optimalizaci
provoznich parametrd.

Aby bylo mozné vyuzit tyto funkce i pro aplikace SIL 2 a SIL 3,
vyvinula spole¢nost AUMA specialni modul SIL pro Fidici jednotku
AC .2.

Modul SIL

U modulu SIL se jedna o dodatecnou elektronickou jednotku, kterd
je odpovédna za realizaci bezpecnostnich funkci. Tento modul se
pouziva v integrované fidici jednotce AC .2.

Je-li v nouzové situaci vyZzadovana bezpecnostni funkce, bude
vynechana standardni logika Fidici jednotky AC .2 a bezpecCnostni
funkce bude provedena pomoci modulu SIL.

U modulu SIL jsou pouZity pouze srovnatelné jednoduché kon-
struk¢ni prvky, jako jsou tranzistory, odpory a kondenzatory, jejichz
Cetnost vypadkd je znama. Zjisténé bezpelnostni parametry
umoznuji aplikace na urovni SIL 2, a v redundantnim provedeni
(1002, ,,one out of two") na Urovni SIL 3.

AC SIL

Priorita pro bezpecnostni funkci

Systém s fidici jednotkou AC .2 v provedeni SIL spojuje funkce dvou
fidicich jednotek. Standardni funkce fidici jednotky AC .2 tak mohou
byt pouzivany i pro ,normalni provoz” a bezpecnostni funkce jsou
realizovany prostfednictvim integrovaného modulu SIL.

Bezpeclnostni funkce maji vZdy pfednost pfed normalnim provozem.
Tato prednost je zajiSténa tak, ze je v pfipadé pozadavku bezpec-
nostni funkce standardni logika fidici jednotky nahrazena vedlejsim
vedenim.

Dalsi informace
Podrobné informace tykajici Urovné integrity bezpecnosti najdete v
samostatné broZufe ,Funkéni bezpecnost — SIL”.

SP’S / §ignély panely
Mistniho ovladang
Normgin provoz

Jede do smey,, OTEVRENQ
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VICEOTACKOVE SERVOPOHONY SA A KYVNE SERVOPOHONY SQ

OTOCNE SERVOPOHONY PRO UZAVIRACI REZIM SA

Nésledujici Udaje plati pro pohony s tfifazovymi motory, které pracuji 15 minut v provoznim reZimu S2/tfida A a B podle normy EN 15714-2.
Podrobné udaje k jinym typlm motorl a provoznim reZzimdm najdete v samostatnych technickych a elektrickych datovych listech.

Otacky pri | Rozsah nastaveni krouticiho momentu Cetnost spinani nabéhy
Typ 50 Hz' vypnuti EVE Priruba k pripojeni na armaturu

1S0 5210

SA072  4-180  10-30 60 FO7 nebo F10 G0
SAO76  4-180  20-60 60 FO7 nebo F10 G0
SA102  4-180 40120 60 F10 G0
SA142  4-180  100-250 60 Fi4 612
SA146  4-180  200-500 60 Fl4 G1/2
SA162  4-180  400-1000 60 F16 63
SA251  4-90 630 -2 000 40 F25 G4
SA301  4-90 1 250 - 4 000 40 F30 G5
SA351 445 2500 - 8000 30 F35 G6
sAd01  4-32 5000 - 16 000 20 F40 67
sAd81  4-16 10 000 - 32 000 20 F48 -

OTOCNE SERVOPOHONY PRO REGULACNI REZIM SAR

Nasledujici Udaje plati pro pohony s tfifazovymi motory, které pracuji na 25 % v provoznim rezimu S4/tfida C podle normy EN 15714-2.
Podrobné tdaje k jinym typlm motor( a provoznim reZimim najdete v samostatnych technickych a elektrickych datovych listech.

Rozsah nastaveni Maximalni kroutici

krouticiho momentu moment v regulaé- | Cetnost spinani nabéhy
Typ vypnuti nim rezimu max.?2 Pfiruba k pripojeni na armaturu

L imin J0Nm___JiNm [~ [isos20 JDIN3210 |
SAR07.2  4-90 15-30 15 1500 FO7 nebo F10 G0

SAR076  4-90 30- 60 30 1500 FO7 nebo F10 G0

SAR102  4-90 60 120 60 1500 FI0 G0

SAR142  4-90 120 - 250 120 1200 F14 G112

SAR146  4-90 250 - 500 200 1200 Fi4 G112

SAR162  4-90 500 - 1000 400 900 FI6 63

SAR251  4-11 1000 -2 000 800 300 F25 G4

SAR30.1  4-11 2000 - 4000 1600 300 F30 G5
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KYVNE SERVOPOHONY PRO UZAVIRACi REZIM SQ

Nésledujici Udaje plati pro pohony s tfifazovymi motory, které pracuji 15 minut v provoznim reZimu S2/tfida A a B podle normy EN 15714-2.
Podrobné udaje k jinym typlm motorl a provoznim reZzimdm najdete v samostatnych technickych a elektrickych datovych listech.

Doby )
prestaveni Cetnost spinani nabéhy
Typ pfi 50 Hz' | Rozsah nastaveni krouticiho momentu vypnuti | max. Priruba k prlp0]enl na armaturu
L Js JNm | [Standard (505211 _|Moznost (50 5211) |
SQ 05.2 4-32 50 - 150 FOS/FO7 F07, F10
SQ 07.2 4-32 100 -300 60 FO5/F07 F07, F10
SQ 10.2 8-63 200-600 60 F10 F12
SQ 12.2 16 - 63 400 -1 200 60 F12 F10, F14, F16
SQ 14.2 24-100 800 -2 400 60 F14 F16

KYVNE SERVOPOHONY PRO REGULACNI REZIM SQR

Nasledujici Udaje plati pro pohony s tfifazovymi motory, které pracuji na 25 % v provoznim rezimu S4/tfida C podle normy EN 15714-2.
Podrobné Udaje k jinym typdm motord a provoznim reZzimdm najdete v samostatnych technickych a elektrickych datovych listech.

Doby Rozsah nastaveni Maximalni kroutici .
prestaveni | krouticiho momentu moment v regulac¢nim | Cetnost spinani
Typ pri 50 Hz' |vypnuti rezimu na’lbéhy max. Priruba k pfipojeni na armaturu
g e fNm [0/ [Standard (150 5211) | Moznost (150 5211) |
SQR 05.2 8-32 75— 150 1 500 F05/FO7 FO7, F10
SQR 07.2 8-32 150 - 300 150 1500 FO5/F07 FO7, F10
SQR 10.2 11-63 300 - 600 300 1500 F10 F12
SQR 12.2 16 - 63 600 -1 200 600 1500 F12 F10, F14, F16
SQR 14.2 36 - 100 1200 -2 400 1200 1500 F14 F16

ROZSAHY KYVNEHO UHLU

V rdmci uvedenych rozsah( Ize kyvny Ghel plynule nastavit.

_ Rozsah kyvného uhlu

Standardné 75° - 105°
Volitelné 15° — 45°; 45° — 75° 105° — 135°; 135 ° - 165°;
165° — 195°; 195° — 225°

ZIVOTNOST VICEOTACKOVYCH A KYVNYCH SERVOPOHONU

Viceotackové a kyvné servopohony AUMA vyrobni fady SA a SQ
pfekondvaji poZadavky na Zivotnost uvedené v normé EN 15714-2.
Podrobné informace obdrZite na vyzadani.

! pevné otacky, popr. doby prestaveni odstupfiované s faktorem 1,4
2 PTi uvedenych vy3sich otackach je maximalné pfipustna cetnost spinani nizsi, viz tech-
nické datové listy.

67




VICEOTACKOVE SERVOPOHONY SA A KYVNE SERVOPOHONY SQ

RIDICi JEDNOTKA ELEKTRONICKA RiDICi JEDNOTKA

Rozsahy nastaveni polohového spinani u SA a SAR PFi pouziti elektronické fidici jednotky jsou dosazeni koncové polohy,

Ridici jednotka u viceotackovych servopohonl zaznamenavé pocet nastaveni armatury, kroutici moment, teplota v jednotce a vibrace

otacek na zdvih. K dispozici jsou dvé provedeni pro rlizné rozsahy. zaznamenavany digitalné a prenaseny do integrované fidici jednotky
AC. Ridici jednotka AC vsechny tyto signaly interné zpracuje a

Otatky na zdvih prostfednictvim pfislusného komunikacniho rozhrani poskytne

Elektromechanicka prislusna hlaseni.
fidici jednotka Elektronicka fidici jednotka

Sendedine |2 508 1-500 Proména mechanickych veli¢in na elektronické signaly probiha bez
volisiic ] 222 b= S0t dotyku a vykazuje tak malé opotiebeni. Elektronicka ovladaci
jednotka je pfedpokladem nastaveni Non-Intrusive servopohonu.

ELEKTROMECHANICKA RiDICi JEDNOTKA

Binarni a analogové signaly elektromechanické fidici jednotky jsou pfi pouZziti integrované fidici jednotky AM nebo AC zpracovavany
interné. U pohon( bez integrované fidici jednotky jsou signaly elektrickym pfipojenim vedeny smérem ven. V tomto pfipadé jsou potfebné
nize uvedené technické Udaje spinacd a dalkovych cidel.

Polohovy spina¢/ spina¢ krouticiho momentu

Provedeni

I s Druh kontaktu
Jednoduchy spinac Standardné Jeden rozpojovaci a jeden spinaci kontakt
(1NCa 1NO)
Tandemovy spina¢ K prepinani dvou rlznych napéti. Spinace obsahuji v jedné skfini dvé kontaktni komory s galvanicky ~ Dva rozpojovaci a dva spinaci kontakty
(volitelné) oddélenymi spinajicimi cleny, pficemz jeden spinac slouzi s casovym predstihem pro k signalizaci. (2NCa2NO)
Trojity spinac (volitelné) K pfepinani tfi rliznych napéti. Toto provedeni je sestaveno z jednoho jednoduchého a jednoho Tri rozpojovaci a tfi spinaci kontakty
tandemového spinace. (3NCa3NO)

Spinaci vykony Spinaci vykony

U min. 24V AC/DC U min. 5V

U max. 250 V AC/DC U max. 0V

| min. 20 mA I min. 4 mA

I max. stfidavy proud 5 A pfi 250 V (ohmicka zatéz) I max. 400 mA
3 A pfi 250 V (induktivni zatéz, cos ¢ = 0,6)

| max. stejnosmérny 0,4 A pfi 250 V (ohmicka zatéz)

proud 0,03 A pfi 250 V (induktivni zatéz, L/R = 3 ps) Spinac - ostatni vlastnosti
7 A pfi 30 V (ohmicka zatéz)

Ovladani Plocha pak
5 A pfi 30 V (induktivni zaté%, /R = 3 ps) viadant ocha paxa

Kontaktni prvek Zlomovy spinaci prvek (dvojité preruseni)

Prerusovac blikace k indikaci béhu

Spinaci vykony Prerusovac blikaci — ostatni vlastnosti

Postribfené kontakty Ovladani Véleckovy ovladac
U min. 10 V AC/DC Kontaktni prvek Zlomovy kontakt
U max. 250 V AC/DC Druh kontaktu Ménic

I max. stfidavy proud 3 A pfi 250 V (ohmicka zaté7)

2 A prfi 250 V (induktivni zatéz, cos ¢ =~ 0,8)
| max. stejnosmérny 0,25 A pfi 250 V (ohmicka zatéz)
proud

(o))
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ELEKTROMECHANICKA RiDICi JEDNOTKA (POKRACOVANI)

Dalkovy snimac polohy

Piesny potenciometr pro rezim OTEVRENO - ZAVRENO

L jednoduchy

Linearita <1%

Viykon 1,5W

Odpor (standard) 0,2 kQ 0,2/0,2 kQ

Odpor (na prani) 0,1kQ, 0,5kQ, 1,0kQ, 0,5/0,5 kR, 1,0/1,0 kQ,
dalsi varianty na 2,0kQ, 5,0kQ 5,0/5,0 kQ, 0,1/5,0 kQ,
vyzadani 0,2/5,0 kQ

Kluzny proud max. 30 mA

Zivotnost 100 000 cyklii

Presny potenciometr s vodivou vrstvou pro regulacni provoz
| Jjednoduchy

Linearita <1%

Viykon 0,5W

Odpor 1,0 kQ nebo 5,0kQ 1,0/5,0 kQ nebo
dalsi varianty na 5,0/5,0 kQ
vyzadani

Kluzny proud max. 0,1 mA

Zivotnost 5 mil. cykld

Max. teplota okol' +90 °C

AKTIVACE RUCNIHO KOLA

L [2vodioy [3/4vodicoy ]
Vystupni signal 4-20mA 0/4 - 20 mA

Napéjeci napéti 24V DC(18-32V)

Max. teplota okolf' +80 °C (standard)/+90 °C (na pfani)

Elektronicky vysila¢ polohy RWG
[ [2vodicoy _______[3-/4-vodicoyy

Vystupni signal 4-20mA 0/4 - 20 mA
Napéjeci napéti 14V DC+ (xR, 24V DC (18-32 V)
max. 30 V

Spinaci vykony mikrospinace k signalizaci aktivace ru¢niho kola

PostFibrené kontakty

12V DC

250 V AC

3 A pfi 250 V (induktivni z4téZ, cos ¢ ~ 0,8)
3 A pfi 12 V (ohmicka z4téz)

U min.
U max.
| max. stfidavy proud

| max. stejnosmérny
proud

PEVNOST KMITANI

Dle normy EN 60068-2-6.

Pohony jsou pfi rozjezdu, resp. poruchach zafizeni odoIné vici
kmitani a vibracim aZ do 2 g, v rozsahu frekvence od 10 do 200 Hz.
Z téchto 0dajl nelze odvodit Zivotnost.

Tento Udaj plati pro servopohony SA a SQ bez integrované fidici
jednotky s elektrickym pfipojenim AUMA (S), nikoli pro kombinace s

prevodovkami.

Pro pohony s integrovanou fidici jednotkou AM nebo AC plati za
vySe uvedenych podminek mezni hodnota 1 g.

1 Rozsah teploty okoli zavisi na teplotnim rozsahu pohonu (viz typovy Stitek).

Mikrospinac signalizace aktivace rucniho kola - ostatni vlastnosti

Ovladani Plocha paka
Kontaktni prvek Zlomovy kontakt
Druh kontaktu Ménic

Max. teplota okolf' +80 °C

MONTAZNi POLOHA

Servopohony AUMA mohou byt — i s integrovanou fidici jednotkou
- bez omezeni provozovény v libovolné montazni poloze.

HLUCNOST

Hlu¢nost zplsobena servopohonem se nachazi pod hladinou
akustického tlaku ve vysi 72 dB (A).
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VICEOTACKOVE SERVOPOHONY SA A KYVNE SERVOPOHONY SQ

NAPAJECi NAPETI / SiTOVE FREKVENCE

NiZe jsou uvedena standardni napajeci napéti (jina napéti na
vyZzadani). Nelze uvést viechny verze nebo velikosti pohont se viemi
uvedenymi typy motorl nebo napétimi/frekvencemi. Podrobné
informace najdete v samostatnych elektrickych datovych listech.

Trifazovy proud

220; 230; 240; 380; 400; 415; 500; 525, 660; 690 50
440; 460; 480; 575; 600 60

Stfidavy proud

230
115; 230 60
MOTOR

Stejnosmérny proud

Napéti
V]
24; 48; 60, 110; 220

Pripustna kolisani sitového napéti a frekvence

> Standardni pro SA, SQ, AM a AC

Sitové napéti: 10 %

Frekvence: +5 %

Volitelné pro AC

Sitové napéti: =30 %

vyzaduje zvlastni dimenzovani pro vybér servopohonu

\Y

Provozni rezimy podle normy IEC 60034-1/EN 15714-2

Trifazovy Stejnosmérny
proud Stridavy proud | proud

SAO72 SA 16.2 S2 — 15 min, S2 - 10 min'/ $2 - 15 min/
S2 - 30 min/ tfidy A, B! tfidy A, B
tfidy A, B

S2 — 15 min, = =

S2 — 30 min/
tfidy A, B

S4 -25%, S4
—50 %/

tfida C

S4 - 25 %, S4 = =
—50 %/

tfida C

S2 — 15 min, S2 — 10 min/
S2 — 30 min/ tfidy A, B!
tfidy A, B

S4 - 25 %, S4
- 50 %/

tfida C

SA 25.1 = SA 48.1

SAR 07.2 - SAR 16.2 S4-20 %'/ -

tfida C'

SAR 25.1 = SAR 30.1

SQ05.2-5Q 14.2

SQR 05.2 - SQR 14.2 S4 - 20 %/ -

tfida C'

Udaje k provoznimu rezimu se vztahuji na nasledujici podminky:
jmenovité napéti, teplota okoli 40 °C, prdmérné zatizeni 35 % max.
kroutictho momentu.

Tridy izola¢nich materiald motord

Trifazové motory FH
Stfidavé motory F
Stejnoproudé motory F,H
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Parametry ochrany motoru

Standardné jsou jako ochrana motoru pouzivany termospinace. Pfi
pouziti integrované fidici jednotky jsou signaly ochrany motoru
zpracovavany interné. Toto plati i pro volitelné termistory. U pohon(
bez integrované Fidici jednotky museji byt signaly vyhodnoceny v
externi fidici jednotce.

<
|

Zatizitelnost termospinacu

Stfidavé napéti
(250 V AC) Schopnost spinani |__

cos =1 25A
cos =0,6 1.6 A
60V TA

42V 1,2A
24V 1,5A

Specialni motory
V pfipadé zvlastnich poZadavk(l Ize dodat pohony se specialnimi
motory, napf. s brzdovymi motory nebo motory s pfepinanim pdld.

' neni k dispozici pro viechny vyrobni velikosti



SCHEMATA PRIPOJENI/ELEKTRICKE PRIPOJENI

Vdechna schémata znazorfiuji propojeni signall na 50po6lovém
kulatém konektoru a slouzi jako zaklad pro pfipojeni fidicich vedeni
a napajeni. Lze je ziskat na adrese www.auma.com.

> TPA pro viceotackové servopohony SA/SAR a kyvné servopohony
SQ/SQR

> MSP pro fidici jednotky AM

> TPC pro fidici jednotky AC

=

5
&
&

21 = €200t
2=0v
23=+5VDC

Vlyfez schématu pripojeni TPA servopohonu

50mA

ANOUT2+ (Drehmorment/Torque)
24V/1A, 250VAC/ 1A
24V/TA, 250VAC/ 1A
24V/1A, 250VAC/ 1A
24V/1A, 250VAC/ 1A
24V/TA, 250VAC/ 1A

ANOUT1+ (Stellung/ Position)

£
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Vyfez schématu pfipojeni TPC fidici jednotky AC

Kulaty konektor AUMA
[ [silové kontakty Ochranny vodi¢ Ridici kontakty

Pocet kontaktl max. 6 (3 osazeny)

Oznaceni U1, V1, W1, U2, v2, W2
Pfipojovaci napéti max. 750 V

Jmenovity proud max. 25A

Druh pfipojeni u zakaznika Sroubovaci vyvod
Pfipojovaci prlfez max. 6 mm?

Materidl izola¢niho télesa Polyamid

Material kontaktl Méd

1 (hlavni kontakt) 50 kolik/zditek

PE 1az50

= 250V

= 16 A

Sroubovaci vyvod pro kruhovy jazycek Sroubovaci vyvod, lisovani (volitelng)

6 mm? 2,5 mm?

Polyamid Polyamid

Méd Méd, pocinovana nebo pozlacena
(volitelné)

Rozméry zaviti kabelovych pfivoda (vybér)
[ |Elektrické pfipojeni S Elektrické pfipojeni SH

M-zavit (standardni)
Pg-zavit (volitelné)
NPT-zavit (volitelné)
G-zavit (volitelné)

1xM20x 1,5 1xM25x%x1,5:1xM32x1,5
1xPg 13,5 1xPg21; 1xPg29

2 X ¥%" NPT; 1 x 1%" NPT

2xG¥%" 1 xG1%"

TOPENI

1xM20x 1,5 2xM25x1,5; 1xM32x1,5
1xPg 13,5 2 xPg 21, 1xPg29

1 x 3" NPT; 2 x 1" NPT; 1 x 1%" NPT
1xG3%"2xG1"1xG1%"

Topeni Pohony bez integro- Predehfivani
v fidici jednotce vané ridici jednotky Pohony s AM nebo AC motoru Pohony bez integrované ridici jednotky

Topny prvek
Rozsahy napéti

Samoregulacni prvek PTC
110 V =250 V DC/AC

Odporové vytapéni
24V DC/AC (interné

24V - 48V DC/AC napajené)
380V -400VAC
Vykon 5W-20W 5w

2y zavislosti na velikosti motoru, viz samostatné technické datové listy

Napéti 110 - 120 V AC, 220 - 240 V AC nebo 380 — 400 V AC
(napajeno externé)
Viykon 12,5 W - 25 W?

PredehfFivani Fidici

_

jednotky
Napéti 110 =120 V AC, 220 - 240 V AC, 380 - 400 V AC
Vykon 40 W 60 W

regulovany teplotou
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RIDICI JEDNOTKY AM A AC

OBSLUHA NA MISTE — PANEL MiSTNiHO OVLADANI

I e

Ovladani Polohovy prepina¢ MISTNE — VYPNUTO — DALKOVE, zamykatelny ve  Polohovy pfepina¢ MISTNE — VYPNUTO — DALKOVE, zamykatelny ve
vsech polohach viech polohach
Tlacitko OTEVRIT, STOP, ZAVRIT Tlacitko OTEVRIT, STOP, ZAVRIT, reset
Indikace 3 signalizacni kontrolky: koncova poloha ZVAVRENO, souhrnné 5 signalizacnich kontrolek: koncova poloha ZAVRENO, chyba
poruchoveé hlaseni, koncova poloha OTEVRENO krouticiho momentu ve sméru ZAVRENO, ochrana motoru aktivovana,
chyba kroutictho momentu ve sméru OTEVRENO, koncova poloha
OTEVRENO
- Graficky displej s prepinatelnym bilym a cervenym
podsvicenim

Rozliseni 200 x 100 pixell

SPINACE

- lawex

e — Vykonove tfidy AUMA

Reverzni stykace, Standardné

blokované mechanicky, elektricky a elektronicky Volitelné A2, A3, A4l A5' AG'
Tyristory, Standardné B1

blokované elektronicky Volitelné B2, B3

Pokyny k vykonovym tfidam a nastaveni tepelného nadproudového relé najdete v elektrickych datovych listech.

AM A AC - PARALELNi ROZHRANI K RiDICIMU SYSTEMU

aw 0 Je

Vstupni signaly

Standardné . . Standardné . .

fidici vstupy +24 V DC: OTEVRIT, STOP, ZAVRIT, pres elektronicky vazebni ¢len, fidici vstupy ,+24 V DC: OTEVRIT, STOP, ZAVRIT, NOUZE, pres elektronicky vazebni
spolecny referencni potencial Clen, OTEVRIT, STOP, ZAVRIT se spole¢nym referencnim potencialem

Volitelné ) Volitelné -

jako standard s dodatecnym NOUZOVYM vstupem jako standard s dodatecnymi vstupy MODE a UVOLNENI

Volitelné Volitelné

fidici vstupy s 115 V AC fidici vstupy s 115 V AC, 48 V DC, 60 V DC, 110 V DC

24V DC, max. 50 mA 24V DC, max. 100 mA

115 V AC, max. 30 mA 115 V AC, max. 30 mA

Regulace pofadované hodnoty ]

Analogovy vstup 0/4 — 20 mA

Vjstupni signsly ]

Standardné Standardné
5 reléovych kontaktd, 4 spinaci kontakty se spole¢nym referencnim potencialem, 6 volné osaditelnych reléovych kontaktl na parametr, 5 spinacich kontaktl se
max. 250 V AC, 0,5 A (ohmicka zatéz) spolecnym referencnim potencia’lem max. 250 V AC, 1 A (ohmické z4téz),
Standardni osazeni: koncova poloha ZAVRENO, koncové poloha OTEVRENO, 1 beznapétovy preplnao kontakt, max. 250 V' AC, 5 A (ohmicka zatéz)
prepinac volby DALKOVE, pFepinac volby MiSTNE Standardni osazeni: koncové poloha ZAVRENO, koncova poloha OTEVRENO,
1 beznapétovy prepinaci kontakt, max. 250 V AC, 5 A (ohmické z4téZ) pro souhrnné prepina¢ volby DALKOVE, porucha krouticiho momentu smérem ZAVRENO, porucha
poruchové hlaseni: porucha krouticitho momentu, vypadek faze, ochrana motoru krouticiho momentu smérem OTEVRENO, souhrnné porucha (porucha krouticiho
aktivovana momentu, vypadek faze, ochrana motoru aktivovana)

Volitelné

12 volné osaditelnych reléovych kontakt na parametr, 10 spinacich kontakt( se
spolecnym referencnim potencialem, max. 250 V AC, 1 A (ohmicka zatéz),

2 beznapétove prepinaci kontakty pro poruchova hlaseni, max. 250 V AC, 5 A
(ohmicka zatéz).

Volitelné

Pfepinaci kontakty bez spole¢ného referen¢niho potencialu, max. 250 V AC, 5 A
(ohmicka zatéz)

Nepretriité zpétné hisSeni polohy ]

Zpétné hlaseni polohy 0/4 — 20 mA Zpétné hlaseni polohy 0/4 - 20 mA

! Spinac je dodavéan v samostatném skfifovém rozvadédi
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AC - ROZHRANI FIELDBUS K RiDICi TECHNICE

VSeobecné  Vyména vsech diskrétnich a nepfetrzitych pokynd k jizdé, zpétna hlaeni, hldSeni stavu mezi pohony a fidicim systémem formou digitalizované informace.
Podporo- DP-VO, DP-V1, DP-V2 Modbus RTU FF H1 HART Bezdratové
vané
protokoly
Max. pocet 126 (125 zafizeni a jeden 247 zafizeni a jeden Modbus 240 zafizenf vCetné Linking 64 zafizeni pfi pouZiti Na branu 250
Ucastnikl Profibus DP Master), bez RTU Master Device. K jednomu segmentu technologie Multidrop
opakovace; tzn. jeden Bez opakovace, tzn. na jeden Foundation Fieldbus mGze
segment Profibus DP max. 32 segment Modbus max. 32 byt pfipojeno max. 32
Ucastnika.
Max. délky ~ Max. 1 200 m (u pfenosovych Max. 1200 m Max. 1900 m Cca3000m Dosah
vedenibez  rychlosti <187,5 kbit/s), venku cca 200 m,
opakovace 1000 m pfi 187,5 kbit/s, v budovach cca 50 m
500 m pfi 500 kbit/s,
200 m pfi 1,5 Mbit/s
Max. délky ~ Cca 10 km (plati jen pro Cca 10 km Cca 9,5 km Mozné pouziti opakovacy, Kazdé zafizeni plsobi jako
vedeni s prenosoveé rychlosti Max. délka vedeni, kterou je  Max. délka vedeni, kterou je  max. délka vedeni podle opakovac. Diky zafizenim
opakovacem <500 kbit/s), mozné realizovat, zavisi na mozné realizovat, zavisi na béZného zapojeni 4 — 20 mA prostorové uspofadanym za
Cca 4 km (pfi 500 kbit/s) typu a poctu opakovacd. poctu opakovacu. U FF sebou mohou byt pfekonany
Cca 2 km (pfi 1,5 Mbit/s) V jednom systému Modbus mohou byt kaskadové velké vzdalenosti.
Max. délka vedeni, kterou je  Ize vétSinou pouzit max. uspofadany max. 4 opako-
mozné realizovat, zavisi na 9 opakovacu. vace.
typu a poctu opakovacd.
V jednom systému Profibus
DP Ize vétSinou pouzit max.
9 opakovacu.
Ochrana Az 4 kV = neni potiebne
proti prepéti
(volitelné)

Prenos dat optickym vlaknem _

Linie, hvézda -

Podporo-
vané
topologie

Délka vedeni Multimode: az 2,6 km u sklenéného vlakna 62,5 pm

mezi 2
Servopo-
hony

Linie, hvézda, kruh

Singlemode: az 15 km

INTEGRACNI TESTY RiDICIHO SYSTEMU - VYBER

e S T [ O e

Profibus DP

Foundation
Fieldbus

Siemens
ABB

OMRON
Mitsubishi

PACTware Consortium e.V.

Yokogawa

ABB

Emerson
Foxboro/Invensys
Honeywell
Rockwell

Yokogawa

S$7-414H; Open PMC, SPPA T3000

Melody AC870P; Freelance 800F;
Industrial IT System 800 XA

CS1G-H (CSTW-PRN21)

Modbus Allen Bradley

Emerson

Endress & Hausser

Melsec Q (Q25H s QJ71PB92V Master

Interface)
PACTware 4.1

Centum VP (ALP 121 Profibus
Interface)

Industrial IT System 800 XA
Delta-V; Ovation

I/A Series

Experion PKS R100/R300
RSFieldBus

CS 3000

General Electric

Honeywell
Invensys/Foxboro
Rockwell
Schneider Electric
Siemens
Yokogawa

SLC 500; Series 5/40; ControlLogix
Controller

Delta-V

Control Care
GE Fanuc 90-30

TDC 3000; Experion PKS; ML 200 R
I/A Series

Control Logix

Quantum Series

S7-341; MP 370; PLC 545-1106

CS 3000
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RIDICI JEDNOTKY AM A AC

PREHLED FUNKCi

I VRN

Programovatelny zpUsob vypnuti [ J
Automaticka korektura sméru otaceni v pfipadé nespravného porfadi fazi ([ ]
Polohovy regulator =
HlaSeni mezipoloh =
Primy rozjezd z mezipoloh dalkové =
Jizdni profily z mezipoloh =
ProdlouZeni doby nastaveni taktovacem =
Programovatelné nouzové chovani

Bezpecnostni reakce pfi vypadku signalu
Preklenuti rozjezdu =
Integrovany regulator PID =
Funkce Multiport Valve =

Monitorovaci funkce

Ochrana proti pfetizeni armatury
Vypadek faze/sledu fazi

Teplota motoru (mezni hodnota)
Kontrola pfipustné doby zapojeni (druh provozu) =
Rucni provoz aktivovan |
Kontrola doby nastaveni =
Reakce na pokyn nastaveni =
Rozpoznani pohybu =
Komunikace s fidicim systémem prostfednictvim rozhrani Fieldbus -
Kontrola poskozeni dratli — analogové vstupy -
Teplota elektroniky =
Diagnostika nepretrzitym zaznamendavanim teploty, vibraci =
Kontrola topeni =
Kontrola cidla polohy v pohonu =
Kontrola snimani kroutictho momentu -

Diagnostické funkce

Protokol udalosti s Casovym razitkem =
Elektronicky pas pfistroje =
Snimani provoznich dat =
Profily krouticiho momentu =
Stavové signaly podle doporuc¢eni NAMUR NE 107 -
Doporuceni k Udrzbé tykajici se tésnéni, maziv reverznich stykacd a mechaniky =

@ Standardné
I Volitelné



KYVNE SERVOPOHONY SA/GS

Kyvne prevodovky GS tvofi spolecné s viceotackovymi pohony SA
kyvny servopohon. Lze tak dosdhnout jmenovitého momentu az
675 000 Nm. Tyto kombinace doplfuji vyrobni fadu SQ pro kyvné
armatury.

STANOVENE KRITERIUM ZIVOTNOST - TRIDY ZATIZENi PRI UZAVIRACIM REZIMU

Norma EN 15714-2 stanovuje pozadavky na Zivotnost servopohond.  Definice tfid zatizeni u kyvnych pfevodovek AUMA
| kdyZ to norma nevyZaduje, pouzivda AUMA zde uvedené hodnoty > Trida zatiZeni 1 - motorovy provoz

také u vyrobnich fad pfevodovek AUMA. Je to logickym vysledkem Zivotnost pro kyvny pohyb 90°. Spliiuje poZadavky na Zivotnost
uvazeni, ze pfevodovky AUMA jsou Casto dodavany jako jednotka dle normy EN 15714-2.

spolecné se servopohony AUMA. Tomuto vykladu odpovida v nize > TFida zatizeni 2 - motoricky provoz

uvedenych tabulkach tfida zatizeni 1. Pokud jsou pozadavky na zivotnost pro kyvny pohyb 90° pro

zivotnost nizsi, plati tfida zatizeni 2. Tfida zatiZeni 3 se tyka armatury, které jsou ovladany zfidka.

vyhradné ru¢né ovlddanych armatur, u kterych je pocet ovladacich > TFida zatiZeni 3 - ru¢ni provoz

cyklG znacné nizdi neZ u motoricky pohanénych pfevodovek. Splfuje poZadavky na Zivotnost dle normy EN 1074-2.

Tridy zatiZeni plati vyhradné pro pfevodovky GS. U servopohont
plati norma EN 15714-2, ktera nepfedpoklada srovnatelné rozdéleni.

T et vdameiz  vdawens |
Pocet cykli pro max. kroutici moment
GS50.3 10 000 1000 250

GS 63.3

GS 80.3 5000

GS 100.3

GS 1253 2 500

GS 160.3

GS 200.3

GS 250.3 1000

GS 315 - -

GS 400

GS 500

GS 630.3
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KYVNE SERVOPOHONY SA/GS

KYVNE PREVODOVKY A REDUKCNi PREVODY - UZAVIRACI REZIM

NiZe uvedené viceotackové servopohony jsou vybrany s ohledem na dosaZeni maximalniho vystupniho momentu. U niZ3ich poZadavkd na
kroutici moment mohou byt pouzity i mensi viceotaCkové servopohony. Podrobné udaje najdete v samostatnych datovych listech.

Trida zatizeni 1 - motorovy provoz
s pozadavky na Zivotnost dle normy EN 15714-2.

Vstupni moment |Vhodny viceotac- | Rozsah doby

pfi max. kovy servopohon | prestaveni pri
max. kroutici Pfiruba k pfipojeni na 3 momentu na pro max. vstupni |50 Hz a kyvném
Typ moment armatury | armaturu vystupu moment thlu 90°
—m———m_—_
GS 50.3 500 FO7; F10 5111 16,7 SA 07.2 9-191
GS 63.3 1000 F10; F12 51:1 16,7 60 SA 07.6 9-191
GS80.3 2000 F12; F14 53:1 18,2 110 SA 10.2 9-199
GS 100.3 4000 F14; F16 52:1 18,7 214 SA 14.2 9-195
126:1 42,8 93 SA 10.2 11 -473
160:1 54 74 SA10.2 13 -600
208:1 70,7 57 SA 07.6 17 =780
GS 1253 8000 F16; F25; F30 52:1 19,2 417 SA 14.6 9-195
126:1 44 182 SA 14.2 11-473
160:1 56 143 SA 14.2 13 =600
208:1 72,7 110 SA 10.2 17 - 780
GS 160.3 14 000 F25; F30; F35 54:1 21 667 SA 16.2 9-203
218:1 76 184 SA 14.2 18 -818
442:1 155 90 SA10.2 37-1658
GS 200.3 28000 F30; F35; F40 53:1 20,7 1353 SA 25.1 9-199
214:1 75 373 SA 14.6 18 - 803
434:1 152 184 SA 14.2 36-1628
864:1 268 104 SA 10.2 72 =1 620
GS 2503 56 000 F35; F40 52:1 20,3 2759 SA30.1 9-195
210:1 74 757 SA 16.2 35-788
4111 144 389 SA 14.6 341541
8438:1 263 213 SA 14.2 71 -1590°
GS 315 90000 F40; F48 53:1 23,9 3766 SA30.1 9-199
4241 162 556 SA 14.6 35-1590
848:1 325 277 SA 14.2 71 -1590°
1696:1 650 138 SA10.2 141 -1 5902
GS 400 180 000 F48; F60 54:1 24,3 7404 SA 35.1 9-203
432:1 165 1091 SA 16.2 69 - 1 5607
864:1 331 544 SA 14.6 72-1620°
17281 661 272 SA14.2 144 -1 620°
GS 500 360 000 F60 52:1 23,4 15 385 SA40.1 9-195
832:1 318 1132 SA 16.2 69 — 1 5607
1 664:1 636 566 SA 14.6 139 - 1 560°
3328:1 1147 314 SA 14.2 277 -1 5607
GS 630.3 675000 FO0/AUMA 52:1 19,8 34 160 SA48.1 49 - 195
210:1 71,9 9395 SA40.1 98 - 788
425:1 145,5 4640 SA 35.1 142 - 1594
848:1 261,2 2585 SA30.1 141 = 1 5907
1718:1 528,8 1275 SA25.1 286 - 1611?
34291 951,2 710 SA16.2 286 -1 6077
6939:1 1924,8 350 SA 16.2 578 — 1 6522
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Trida zatizeni 2 - motorovy provoz pfi obcasné aktivaci

Vstupni moment |Vhodny viceotac- | Rozsah doby

pri max. kovy servopohon |prestaveni pfi
max. kroutici Priruba k pfipojeni na 3 momentu na pro max. vstupni |50 Hz a kyvném
Typ moment armatury armaturu Faktor’ vystupu moment uhlu 90°
_Imﬁ—____
GS50.3 625 FO7; F10 51:1 16,7 SA 07.6 9-191
GS 63.3 1250 F10; F12 51:1 16,7 75 SA 10.2 9-191
GS 80.3 2200 F12; F14 53:1 18,2 120 SA10.2 9-199
GS 100.3 5000 F14; F16 52:1 18,7 267 SA 14.6 9-195
126:1 42,8 17 SA10.2 11 -473
160:1 54 93 SA10.2 13-600
208:1 70,7 yAl SA 10.2 17 - 780
GS 125.3 10 000 F16; F25; F30 52:1 19,2 521 SA 16.2 9-195
126:1 44 227 SA 14.2 11 -473
160:1 56 179 SA 14.2 13-600
208:1 72,7 138 SA 14.2 17 =780
GS 160.3 17 500 F25; F30; F35 54:1 21 833 SA 16.2 9-203
218:1 76 230 SA14.2 18 -818
4421 155 113 SA10.2 37-1658
880:1 276 63 SA10.2 73 -1 650?
GS 200.3 35000 F30; F35; F40 53:1 21,0 1691 SA 25.1 9-199
214:1 75,0 467 SA 14.6 18 -803
43411 152 230 SA 14.2 36-1628
864:1 268 131 SA14.2 72 -1 6207
1752:1 552 63 SA10.2 146 — 1 6437
GS 250.3 70 000 F35; F40; F48 52:1 20,3 3448 SA 30.1 9-195
210:1 74,0 946 SA 16.2 18 - 788
4111 144 486 SA 14.6 34 -1 541
848:1 263 266 SA 14.6 71-1590°
17181 533 131 SA14.2 143 -1 6112

Trida zatizeni 3 - rucni provoz

Vstupni moment
pri max.

max. kroutici Priruba k pripojeni na 2 momentu na
Typ moment armatury | armaturu vystupu

____
GS503 750 FO7; F10 51:1 16,7
GS633 1500 FI0; F12 51:1 16,7 90
GS803 3000 F12; F14 53:1 18,2 165
GS1003 6000 F14; F16 52:1 18,7 321
126:1 02,8 140
160:1 54 i
208:1 707 85
GS1253 12000 F16; F25; F30 126:1 a4 273
160 56 214
208:1 727 165
GS1603 17500 F25; F30; F35 54:1 21 833
2181 76 230
4421 155 113
8301 276 63
GS2003 35000 F30; F35; F40 4341 152 230
864:1 268 131
17521 552 63
GS250.3 70000 F35; F40; F48 8481 263 266
17181 533 131

1 koeficient pfepoctu momentu na vystupu na vstupni moment pro stanove-
ni konstrukeni velikosti viceotackového servopohonu 77
2 omezeno typem provozu tfida B (S2 - 30 min)




KYVNE SERVOPOHONY SA/GS

KYVNE PREVODOVKY A REDUKCNi PREVODY - REGULACNI REZIM

Uvedené kroutici momenty jsou stanoveny na zakladé regulacniho provozu, pro ktery je potifebné bronzové Snekové kolo. Pro ostatni
pfipady pouZiti existuji samostatné podklady.

NiZe uvedené viceotackové servopohony jsou vybrany s ohledem na dosazeni maximalniho vystupniho momentu. U nizsich pozadavkd na
kroutici moment mohou byt pouZity i mensi viceotackové servopohony. Podrobné (daje najdete v samostatnych datovych listech.

Vhodny
Vstupni viceotackovy |Rozsah doby

moment pri servopohon prestaveni pfi
max. kroutici Pfiruba k max. pro max. 50 Hz a
moment cni pfipojeni na Celkova momentu na | vstupni kyvném uhlu

Typ armatury armaturu redukce Faktor® vystupu moment 90°

———m——_

GS 50.3 350 125 FO5; FO7; F10 511 17,9 SAR 07.2 - 191

GS 63.3 700 250 F10; F12 51:1 17,3 42 SAR 07.6 9 -191

GS 80.3 1400 500 F12; F14 53:1 19,3 73 SAR 10.2 9-199

GS 100.3 2 800 1000 F14; F16 52:1 20,2 139 SAR 14.2 9-195
126:1 44,4 63 SAR 10.2 21-473
160:1 55,5 50 SAR 07.6 13 -600
208:1 77 37 SAR 07.6 35-780

GS 125.3 5600 2 000 F16; F25 52:1 20,8 269 SAR 14.6 9-195
126:1 45,4 123 SAR 14.2 21-473
160:1 57,9 97 SAR 10.2 27 - 600
208:1 77 73 SAR 10.2 35-780

GS 160.3 11 250 4000 F25; F30 54:1 22,7 496 SAR 14.6 9-203
218:1 83 136 SAR 14.2 36-818
442:1 167 68 SAR 10.2 74 - 1658

GS 200.3 22 500 8000 F30; F35 53:1 22,3 1009 SAR 25.1 72 -199
214:1 81,3 277 SAR 14.6 36 -803
434:1 165 137 SAR 14.2 72-1628
864:1 308 73 SAR 10.2 144 - 1 6202

GS 250.3 45000 16 000 F35; F40 52:1 21,9 2 060 SAR 30.1 71 =195
210:1 80 563 SAR 16.2 35-788
4111 156 289 SAR 14.6 69 — 1541
848:1 305 148 SAR 14.2 141 -1 5902

GS 315 63 000 30 000 F40; F48 53:1 26 2 432 SAR 30.1 72 -199
424:1 178 354 SAR 14.6 71-1590
848:1 356 177 SAR 14.2 141 -1 590°
1696:1 716 88 SAR 10.2 283 -1 590?

GS 400 125 000 35000 F48; F60 54:1 26,5 4717 SAR 30.1 74 - 203

60 000 432:1 181 691 SAR 16.2 72 -1620

864:1 363 344 SAR 14.6 144 -1 6202
1728:1 726 172 SAR 14.2 288 -1 620?

GS 500 250 000 35000 F60 52:1 25,5 9804 SAR 30.1 71195

120 000 832:1 350 714 SAR 16.2 139 - 1 560°

1664:1 416 358 SAR 14.6 277 -1 5602

ROZSAHY KYVNEHO UHLU

Analogicky ke kyvnym servopohondm SQ existuji u kombinaci SA/
GS rlizné rozsahy kyvného Uhlu. Rozsahy zaviseji na konstrukéni
velikosti pfevodovky. Podrobné Udaje najdete v samostatnych
datovych listech.

1 koeficient pfepoctu momentu na vystupu na vstupni moment pro stanoveni
78 konstrukéeni velikosti viceotackového servopohonu
2 omezeno typem provozu tfida C (S4 - 50 %)



VICEOTACKOVE SERVOPOHONY SA/GK

VICEOTACKOVE SERVOPOHONY SA S VICEOTACKOVYMI PREVODOVKAMI GK A GST

KuZelove pfevodovky GK tvofif v kombinaci se servopohonem SA
viceotackovy servopohon s vy33im momentem na vystupu. Vstupni a
vystupni hfidel jsou vzajemné umistény v pravém uhlu. Diky tomu
jsou tyto kombinace vhodné pro feseni specidlnich tkoll. Mezi tyto
patfi napf. specialni montazni podminky nebo soucasné ovladani
dvou vfeten se dvéma pfevodovkami GK a centralnim pohonem.

NiZe uvedené Udaje odrazeji pouze ramcova data. K pfevodovkam GK jsou k dispozici samostatné datové listy, ve kterych najdete podrobné
informace. Jiné redukce jsou dodavany na vyzadani.

max. krou-

tici

moment Regulacni | Priruba k pfipojeni na

armatury | moment ETETT] Redukce Faktor Vhodny viceotackovy servopohon

EN ISO

GK 10.2 120 F10 SA 07.6; SA 10.2; SA 14.2 SAR 07.6; SAR 10.2; SAR 14.2
2.1 1,8

GK 14.2 250 120 F14 G1/2 2:1 1,8 SA10.2; SA14.2 SAR 10.2; SAR 14.2
2,8:1 2,5

GK 14.6 500 200 F14 G1/2 2,81 2,5 SA10.2; SA 14.2 SAR 10.2; SAR 14.2
411 3,6

GK 16.2 1000 400 F16 G3 411 3,6 SA 14.2; SA 14.6 SAR 14.2
5,6:1 5,0

GK 25.2 2000 800 F25 G4 5,6:1 50 SA 14.2; SA 14.6 SAR 14.2; SAR 14.6
8:1 7,2

GK 30.2 4000 1600 F30 G5 8:1 7,2 SA 14.6; SA 16.2 SAR 14.6; SAR 16.2
11:1 9.9

GK 35.2 8 000 = F35 G6 1:1 9,9 SA 14.6; SA 16.2 =
16:1 14,4

GK 40.2 16 000 - F40 G7 16:1 14,4 SA16.2; SA 251 -
22:1 19,8
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VICEOTACKOVE SERVOPOHONY SA/GST

VICEOTACKOVE SERVOPOHONY SA S VICEOTACKOVYMI PREVODOVKAMI GST

Celni pfevodovky GST tvofi v kombinaci se servopohonem SA
viceotackovy servopohon s vy33im momentem na vystupu. Vstupni a
vystupni hfidel jsou vzajemné umistény s axialnim pfesazenim. Diky
tomu jsou tyto kombinace vhodné pro fedeni specialnich ukold. jako
jsou napfiklad zvldstni montazni podminky.

NiZe uvedené Udaje odraZeji pouze ramcova data. K pfevodovkam GST jsou k dispozici samostatné datové listy, ve kterych najdete
podrobné informace. Jiné redukce jsou dodavany na vyzadani.

max. krou-

tici

moment Regulacni | Pfiruba k pripojeni na

armatury |moment armaturu Redukce Faktor Vhodny viceotackovy servopohon

EN ISO

GST 101 120 F10 SA 07.6; SA 10.2; SA 14.2 SAR 07.6; SAR 10.2; SAR 14.2
1,4.1 1,3
2:1 1,8

GST 141 250 120 F14 G1/2 1,41 13 SA10.2; SA 14.2 SAR 10.2; SAR 14.2
2:1 1,8
2,8:1 2,5

GST 14.5 500 200 F14 G1/2 2:1 1,8 SA10.2; SA14.2 SAR 10.2; SAR 14.2
2,8:1 2,5
4:1 3,6

GST 16.1 1000 400 F16 G3 2,8:1 2,5 SA 14.2; SA 14.6 SAR 14.2
4:1 3,6
5,6:1 5,0

GST 251 2 000 800 F25 G4 41 3,6 SA14.2; SA14.6 SAR 14.2; SAR 14.6
5,6:1 5,0
8:1 7,2

GST 301 4000 1600 F30 G5 5,6:1 5,0 SA 14.6; SA 16.2 SAR 14.6; SAR 16.2
8:1 7,2
11:1 9,9

GST 35.1 8 000 = F35 G6 8:1 7,2 SA 14.6; SA 16.2 =
11:1 9,9
16:1 14,4

GST 40.1 16 000 = F40 G7 11:1 9,9 SA16.2; SA 251 =
16:1 14,4
22:1 19,8
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VICEOTACKOVE SERVOPOHONY SA/GHT

ViCEOTACKOVE SERVOPOHONY SA S VICEOTACKOVYMI PREVODOVKAMI GHT

Pfevodovka se Snekovym soukolim GHT tvofi v kombinaci se
servopohonem SA viceotackovy servopohon s vy$sim momentem na
vystupu. V dlsledku sestaveni s GHT je rozsah krouticiho momentu
konstrukéni Fady SA skoro Ctyfnasobny. Takovata vysoka potfeba
kroutictho momentu je napf. u velkych Soupatek, stavidel nebo
hraditek.

NiZe uvedené Udaje odrazeji pouze ramcova data. K pfevodovkam GHT jsou k dispozici samostatné datové listy, ve kterych najdete
podrobné informace. Jiné redukce jsou dodavany na vyzadani.

max. kroutici moment |Priruba k pfipojeni na
Typ armatury ETETTT] Redukce Faktor Vhodny viceotackovy servopohon

I [ I O
GHT 320.3 32000 F48 10:1 8 SA 30.1
15,5:1 12,4 SA 25.1
20:1 16 SA 25.1
GHT 500.3 50000 F60 10,25:1 8,2 SA 35.1
15:1 12 SA 30.1
20,51 16,4 SA 30.1
GHT 800.3 80 000 F60 12:1 9,6 SA 351
15:1 12 SA35.1
GHT 1200.3 120 000 F60 10,25:1 8,2 SA 40.1
20,5:1 16,4 SA 35.1
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KYVNE SERVOPOHONY SQ S PATKOU A PAKOU A SA/GF

KYVNE SERVOPOHONY SQ S PATKOU A PAKOU

Po instalaci paky a patky se kyvny pohon SQ stava pakovym Uzaviraci rezim SQ
pohonem. Technické Udaje téchto pakovych pohont jsou stejné s Doby
technickymi udaji kyvnych servopohon(, napf. také maximalné piestaveni | Rozsah nastaveni krouticiho momentu
pfipustna Cetnost spinani. Vedle jsou vytistény udaje kyvnych Typ
servopohond s patkou a pakou s tfifazovym motorem. Doby I I 1
prestaveni plati pro kyvny uhel 90°. 5Q05.2 4-32 20=150

SQ 07.2 4-32 100-300

SQ 10.2 8-63 200-600

SQ12.2 16 -63 400-1 200

SQ 14.2 24-100 800 -2 400

Regulacni rezim SQR

Rozsah nastaveni Pripustny, primérny

prestaveni | krouticiho momentu |kroutici moment v
Typ pfi 50 HZ' vypnuti reguIaEnim rezimu
- fs JNm [Nm ]
SQR 05.2 8-32 75—150
SQR 07.2 8-32 150 - 300 150
SQR 10.2 11-63 300 - 600 300
SQR 12.2 16 - 63 600 -1 200 600
SQR 14.2 36-100 1200-2 400 1200

ViCEOTACKOVE SERVOPOHONY SA S PAKOVYMI PREVODOVKAMI GF

V kombinaci s viceotackovym servopohonem SA vytvofi pfevodovky max.

GF pakovy servopohon. kroutici
moment Regulacni | Celkova |Vhodny viceotackovy
armatury | moment redukce |servopohon

aV|raC| gulacnl
[Nm] [Nm]

Pakové prevodovky jsou konstrukéné odvozeny z kyvnych pfevodo-
vek GS. Diky redukénimu pfevodu mohou byt realizovany rdzné

prevody. GF50.3 500 125 51:1 SA o7.2 SAR 07.2
GF 63.3 1000 250 51:1 SA 07.6 SAR 07.6
Nize uvedené Udaje odrazeji pouze rémcova data. Podrobné Udaje GF 80.3 2000 500 531 SA10.2 SAR 10.2

najdete v samostatnych datovych listech. Pfevodovky urcené pro G [ o Salie S
126:1 SA 10.2 SAR 10.2

regulacni aplikace obsahuji $nekové kolo z bronzu. Jmenovity T T T
moment je v tomto provedeni snizeny. 208:1 TN SR

GF 1253 8000 2000 52:1 SA14.6 SAR 14.6
126:1 SA14.2 SAR 14.2
160:1 SA 14.2 SAR 10.2
208:1 SA10.2 SAR 10.2
GF 160.3 11 250 4000 54:1 SA 16.2 SAR 14.6
218:1 SA14.2 SAR 14.2
442:1 SA10.2 SAR 10.2
GF 200.3 22 500 8000 53:1 SA 251 SAR 25.1
2141 SA 14.6 SAR 14.6
434:1 SA14.2 SAR 14.2
864:1 SA10.2 SAR 10.2

GF 250.3 45000 16 000 52:1 SA 30.1 SAR 30.1
210:1 SA 16.2 SAR 16.2
4111 SA 146 SAR 14.6

848:1 SA 14.2 SAR 14.2
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LINEARNI SERVOPOHONY SA/LE

ViCEOTACKOVE SERVOPOHONY SA S LINEARNi JEDNOTKOU LE

Po montazi linedrni jednotky LE na viceotackovy servopohon SA

Rozsah Vhodny viceotackovy
vznikne linedrni servopohon, nazyvany také jako elektropohon s zdvihu Posuvna sila servopohon

pfimocarym pohybem. i
NiZe uvedené Udaje odrazeji pouze ramcova data. Podrobné udaje Uzaviraci | Regulaéni
najdete v samostatnych datovych listech. max. [mm] ] max. [kN] rezim rezim

LE12.1 50 11,5 6 SA 07.2 SAR 07.2
100
200
400
500
LE 251 50 23 12 SA 07.6 SAR 07.6
100
200
400
500
LE 50.1 63 37,5 20 SA 10.2 SAR 10.2
125
250
400
LE70.1 63 64 30 SA14.2 SAR 14.2
125
250
400
LE 100.1 63 128 52 SA 14.6 SAR 14.6
125
250
400
LE 200.1 63 217 87 SA 16.2 SAR 16.2
125
250
400
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CERTIFIKATY

KVALITA NENi VEC DUVERY.

Servopohony museji plnit své tkoly spolehlivé, protoZe urluji tempo  Nase certifikaty dle norem 1SO 9001 a ISO 14001 to jasné dokazuiji.

presné sladénych procesd. Na spolehlivost nelze sézet az pfi uvadéni

do provozu. Zaruka kvality vSak neni jednorazova, staticka zalezitost. Kvalita
musi byt dokazovéana kazdy den. Kvalita nasich vyrobkd byla

Spole¢nost AUMA tak sazi na promyslenou konstrukci, peclivy vybér — opakované potvrzena na zakladé mnoha auditl nasich zakaznik( a

pouZitych materiall a svédomitou vyrobu na nejmodernéjsich nezavislych instituci.

strojich. Vyrabi v jasné stanovenych a kontrolovanych vyrobnich

krocich, aniz by zanedbavala ochranu zivotniho prostredi.

CERTIFICATE

The Certification Body
of TUV SUD Management Service GmbH

certifies that

duma’

AUMA Riester GmbH & Co. KG
Aumastr. 1, 79379 Millheim
Germany

has established and applies a
Quality, Environmental,
Occupational Health and Safety Management System
for the following scope of application:

Design and development, manufacture, sales and service of
electric actuators, integral controls and gearboxes for
valve automation as well as components for
general actuation technology.

Performance of audits (Report-No. 70009378)
has furnished proof that the requirements under:

ISO 9001:2008
ISO 14001:2004
OHSAS 18001:2007
are fulfilled. The certificate is valid in conjunction
with the main certificate from 2015-06-09 until 2018-06-08.
Certificate Registration No. 12 100/104/116 4269/01 TMS

Ao, Aoy

Product Compliance Management
Munich, 2015-06-09
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SMERNICE EU

Prohlaseni o montazi dle smérnice o strojnich zafizenich a
prohlaseni o shodé dle smérnice o zafizenich nizkého napéti
a elektromagnetické kompatibilité (EMK)

Servopohony AUMA a pfevodovky armatur jsou ve smyslu smérnice
o strojnich zafizenich nelplné stroje. V prohlaseni o montazi
spolecnost AUMA potvrzuje, ze pfi konstrukci zafizeni byly zohled-
nény zakladni bezpecnostni pozadavky uvedené ve smérnici

o strojnich zafizenich.

SpInéni pozadavkl stanovenych ve smérnici o zafizenich nizkého
napéti a elektromagnetické kompatibilité bylo s ohledem na
servopohony AUMA prokéazano na zakladé réznych zkousek a
rozsahlych testd. Podle toho poskytuje spole¢nost AUMA prohlaseni
0 shodé ve smyslu smérnice o zafizenich nizkého napéti a o elektro-
magnetické kompatibilité.

Prohlaseni o montaZi a prohlaseni o shodé jsou soucasti spole¢ného
potvrzeni.

Zafizeni jsou v souladu se smérnici o zafizenich nizkého napéti
a o elektromagnetické kompatibilité opatfeny oznacenim CE.

C€

OSVEDCENI O PREJIMACi ZKOUSCE

Po montéZi je kazdy pohon podroben funkéni kontrole a je prove-
dena kalibrace spinani kroutictho momentu. Tento proces je
zdokumentovan v osvédceni o prejimaci zkousce.

CERTIFIKATY

Za Ucelem dolozeni vhodnosti zafizeni pro specialni pfipady pouziti
provadéji autorizované zkuSebni organy testy zafizeni. Jedna se
napiiklad o zkousky elektrické bezpecnosti pro severoamericky trh.
Pro vSechna zafizeni uvedena v této broZufe jsou k dispozici
odpovidajici certifikaty.

Kde ziskam certifikaty?

Spolecnost AUMA viechny protokoly, certifikaty a potvrzeni archivuj
a na pozadani vam je poskytne v tidténé nebo digitalni podobé.
Dokumenty jsou k dispozici na internetovych strankach spole¢nosti
AUMA, kde si je — pfipadné se zadanim hesla — mdZete stahnout

24 hodin denné.

> WWWw.auma.com
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